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Streszczenie

Gtéownym celem badawczym niniejszej rozprawy jest rozwiniecie modelu
matematycznego metody MAFA (ang. Modified Ambiguity Function Approach) w taki
sposob, by mozliwe stato si¢ wyznaczenie miedzysystemowego opdznienia sprzetowego.
W pracy wyznaczono cztery zadania badawcze: (I) modyfikacja i testowanie modelu
matematycznego jak i algorytméw metody MAFA umozliwiajgcych estymacje
miedzysystemowego  opOznienia  sprzetowego oraz  modyfikacja  obszaru
ﬁoszukiwawczego metody MAFA (II) wyznaczenie wartosci migdzysystemowego
opéznienia sprzgtowego oraz poréwnanie wynikow estymacji  otrzymanych
z wykorzystaniem metody MAFA i metody LAMBDA ; (III) analiza stabilnosci wartosci
parametru miedzysystemowego opdznienia sprz¢towego w czasie; (IV) ocena wpltywu
estymacji miedzysystemowego opoznienia sprzetowego na proces obliczeniowy
oraz wplywu stosowania tego parametru, jako stalej uwzglednianej w procesie
obliczeniowym. W celu realizacji powyzszych zadan wykorzystano obserwacje
systemOow GPS (ang. Global Positioning System) oraz Galileo. Teza rozprawy, ktorej
weryfikacja mozliwa byta poprzez realizacje podstawowego celu badawczego, brzmi:
rozwinigcie modelu matematycznego metody MAFA pozwoli na estymacje
miedzysystemowego opozinienia sprzgtowego bez koniecznoSci powigzywania tego

parametru 7 nieoznaczonosciami pomiaru fazowego.

Uzyskane wyniki badan oraz przeprowadzone w rozprawie analizy pozwalajg
stwierdzi¢, ze rozwinigcie metoda MAFA o wyznaczenie migdzysystemowego
opoOznienia sprzgtowego jest mozliwe. Jednocze$nie nie ma koniecznosci powiazywania
tego parametru z nieoznaczonoscia pomiaru fazowego, tak jak ma to miejsce w przypadku
metod opartych o rozwigzywanie nieoznaczonosci. Pozwala to usprawnié¢ proces

opracowania obserwacji satelitarnych.
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