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1. ST. SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY BUDOWLANE - WYMAGANIA OGOLNE - KOD CPV — 450 00000-7:

1. WSTEP:
1.1. Przedmiot SST:
Specyfikacja dotyczy zakresu praetygh w ramach zadania pod nagw
PRZEBUDOWA BUDYNKU POLEGAJACA
NA WYKONANIU WEWNETRZNEGO SZYBU WINDOWEGO
W ISTNIEJ4CEJ DUSZY KLATKI SCHODOWEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét w obiektach budowlanych.
1.2. Zakres stosowania SST:

Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢c miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robdét i konstrukcjugbrzdnych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewrio, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie éleiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki bulaiosy.

1.3. Zakres robot obgtych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdélne dla robot
budowlanych olgitych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegotowy specyfikacjami
technicznymi (SST).
1.4.0kreslenia podstawowe:

llekro¢ w ST jest mowa o:
obiekcie budowlanym —nalery przez to rozumie budynek wraz z instalacjami i wdzeniami
technicznymi, budowl stanowijca catlag¢ techniczno - #ytkowg wraz z instalacjami
I urzagdzeniami, obiekt matej architektury;
budynku — nalery przez to rozumietaki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pompgrzegréd budowlanych oraz posiada fundamentyh;dac
budowli — nalezy przez to rozumigekazdy obiekt budowlany niedaacy budynkiem lub obiektem
maite] architektury, jak: lotniska, drogi, linie leppwe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne,
wolno stojce maszty antenowe, wolno siog trwale zwdzane z gruntem ugdzenia reklamowe,
budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronngdrotechniczne, zbiorniki, wolno stme
instalacje przemystowe lub wdzenia techniczne, oczyszczaldmekow, sktadowiska odpadow,
stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, readre i podziemne praeja dla pieszych, sieci
uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, niima take czsci budowlane urgdzen
technicznych (kottow, piecow przemystowych i innyetradzen) oraz fundamenty pod maszyny
i urzagdzenia, jako odibne pod wzgldem technicznym e#ci przedmiotow sktadagych se
na catd¢ uzytkows.
robotach budowlanych — nale przez to rozumie budow, a take prace polegage
na przebudowie, monta, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
remoncie —nalery przez to rozumie wykonywanie w istnigjcym obiekcie budowlanym roboét
budowlanych polegagych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stauyeh biegcej
konserwacji.
urzadzeniach budowlanych — naley przez to rozumie urzzdzenia techniczne zwdane
z obiektem budowlanym zapewnjeg¢ maliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak prazygiza i uradzenia instalacyjne, w tym gsfce oczyszczaniu lub
gromadzeniuciekow, a take przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i plackspoetniki.
terenie budowy —nalezy przez to rozumieprzestrze, w ktorej prowadzoneasroboty budowlane
wraz z przestrzegizajmowan przez urgdzenia zaplecza budowy.
prawie do dysponowania nieruchofoim na cele budowlane — nale przez to rozumie tytut
prawny wynikagcy z prawa wiasnei, uzytkowania wieczystego, zadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobgmaniowego, przewidggego uprawnienia do wykonywania rob6t
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budowlanych.

dokumentacji budowy — nalery przez to rozumie protokoty odbioréw cgsciowych i kaacowych,

w miarg potrzeby, rysunki i opisy shgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne iakkt

obmiardw, a w przypadku realizacji obiektéw metogontau — take dziennik montau.

dokumentacji powykonawczej —nalezy przez to rozumie dokumentag budowy z naniesionymi

zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét orazeodezyjnymi pomiarami

powykonawczymi.

aprobacie technicznej — naleey przez to rozumie pozytywry ocere techniczg wyrobu,

stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w budownictwie.

wiasciwym organie —nalezy przez to rozumieorgan nadzoru architektoniczno - budowlanego lub

organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie wyrOb w rozumieniu przepisOw o ocenie

zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, séhowania lub zastosowania w

sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzanyoBootu jako wyrob pojedynczy lub jako

zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnymagr#niu Stanowicym integralg catas¢

uzytkows.

organie samorzadu zawodowego -halezy przez to rozumieorgany okrélone w ustawie z dnia 15

grudnia 2000 r. o samadach zawodowych architektow,zynierow budownictwa oraz urbanistow

(Dz. U.z 2001 r. Nr5, poz. 42 zf zm.).

obszarze oddziatywania obiektu —nalezy przez to rozumie teren wyznaczony w otoczeniu

budowlanym na podstawie przepiséw garych, wprowadzagych zwhzane z tym obiektem

ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

optacie —nalery przez to rozumiekwote naleznosci wnoszon przez zobowgzanego za okétone

ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wdavy organ.

drodze tymczasowe] (montaowej) — naley przez to rozumie drog; specjalnie przygotowan

przeznaczom do ruchu pojazdow obstugigiych roboty budowlane na czas ich wykonywania,

przewidziam do usungcia po ich zakaczeniu.

dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie dziennik wydany przez wdaiwy organ zgodnie

Z obowhpzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz

zdarzé i okolicznaci zachodzcych w czasie wykonywania robot.

kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwobdt, upowaniona do kierowania

robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua ponoszca ustawow

odpowiedzialné¢ za prowadzonbudowve.

rejestrze obmiarow —nalezy przez to rozumie— akceptowadp przez Inspektora nadzoru kake

z ponumerowanymi stronami, gicg do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robot

w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw

podlegag potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego

laboratorium — naley przez to rozumie laboratorium jednostki naukowej, zamaw@@ggo,

wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptmmprzez Zamawiggego, niezédne do

przeprowadzania niegbnych bada i prob zwhzanych z ocen jakosci stosowanych wyrobow

budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robét.

materiatach — nalezy przez to rozumie wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak r@gn

rozne tworzywa i wyroby niezjnine do wykonania robét, zgodnie z dokumentgmjojektowng

i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane prospéktora nadzoru.

odpowiedniej zgodndci — nalezy przez to rozumiezgodnad¢ wykonanych robét dopuszczalnymi

tolerancjami, a jdi granice tolerancji nie zostaty oltene — z przeetnymi tolerancjami

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

poleceniu Inspektora nadzoru —nalery przez to rozumie wszelkie polecenia przekazane

Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisgnulmdyczice sposobu realizacji robét lub

innych spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.

projektancie — nalezy przez to rozumie uprawnion osolg prawry lub fizyczrg bedaca autorem

dokumentaciji projektowe.

czesci obiektu lub etapie wykonania —nalezy przez to rozumie czgs¢ obiektu budowlanego

zdolmg do spetniania przewidywanych funkcji technicznozytkowych i maliwg do odebrania
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I przekazania do eksploataciji.

ustaleniach technicznych— nalery przez to rozumie ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegétowych specyfikacjach tecmych.

grupach, klasach, kategoriach robét naley przez to rozumiegrupy, klasy, kategorie okilene

w rozporadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002r. waw Wspdlnego Stownika
Zamowie (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego -esoba posiadga odpowiednie wyksztatcenie techniczne
i praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykogtg samodzielne funkcje techniczne
w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzor madiows obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonujezhog kontrok jakasci i ilosci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robétryaknych i zanikajcych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urgdzer technicznych, jak réwnigprzy odbiorze gotowego obiektu.

instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawc
urzadzen technicznych i maszyn, olilajaca rodzaje i kolejni@ lub wspoizalenos¢ czynndci
obstugi, przegldéw i zabiegébw konserwacyjnych, warurdmjch ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksplogtgest rownie: sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

istotnych wymaganiach —oznaczaj wymagania dotycge bezpieczestwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspdélnego, jakie maja réaet roboty budowlane. normach
europejskich — oznaczaj normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechniczt€ENELEC) jako ,standardy europejskie
(EN)” lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodniz ogolnymi zasadami dziatania tych
organizaciji.

przedmiarze robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania rolp@dstawowych
w kolejnaici technologicznej ich wykonania, ze szczegétowypisem lub wskazaniem podstaw
ustalajcych szczegotowy opis, oraz wskazanie szczegotowgpecyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniei zestawieniem ilici jednostek
przedmiarowych robot podstawowych.

robocie podstawowej -minimalny zakres prac, ktére po wykonaniunsazliwe do odebrania pod
wzgledem ilaci i wymogow jakdciowych oraz uwzgidniajg przyjety stopier scalenia robot.
Wspolnym Stowniku Zamowiea — jest systemem Kklasyfikacji produktow, ustug i rbbo
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamawpeiblicznych. Sktada size stownika gtdwnego
oraz stownika uzupetniggego. Obowgzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgadn
Z postanowieniami rozpagdzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do d&nga przedmiotu
zamoOwienia przez zamawialych z éwczesnych Bstw Cztonkowskich UE statogbbowigzkowe

z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo zaméawpiblicznych przewidziato obowzek
stosowania klasyfikacji CPV pogaszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 m&ja4.
Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna coma w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zdmapcym, wyznaczona przez zamawizggo,
upowaniona do nadzorowania realizacji robot i adminis@aia umow w zakresie okrdonym

w udzielonym petnomocnictwie (zadzapcy realizacy nie jest obecnie prawnie okleny
w przepisach).

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kdch wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy :

Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedleaWykonawcy teren
robét budowlanych. Na Wykonawcy spoczywa odpowigdzi¢ za ochron przekazanych mu
terenéw do chwili odbioru kacowego robot.

Dokumentacja:

Przekazana dokumentacja ma zawiermpis, czs¢ graficzrg i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegoétowych warunkach umowyzglkdniajcym podziat
na dokumentag¢j dostarczog przez Zamawiagego i sporzdzom przez Wykonawe



Zgodnosé robot z dokumentach i SST:

Dokumentacja, SST oraz dodatkowe dokumenty przeka¥dykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowizahczniki do umowy, a wymagania wyszczegoélnione wdétlyojednym z nich
s3 obowhzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekaimentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
winien natychmiast powiadoi Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich mmia
i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnyatbieznosci podane na rysunku wielka
liczbowe wymiaréw s wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie endne roboty

i dostarczone materiaty majby¢ zgodne z dokumentacji SST. Wielkdci okreslone

w dokumentacji i w SST dulg uwazane za wart@i docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatbweneéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadgdy dostarczane
materiaty lub wykonane roboty niedy zgodne z dokumentagcprojektows lub SST i ma wptyw

na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamasgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownikasat wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu robot:

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu robot w okresie tevagalizacii
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca adlosy, zainstaluje
i bedzie utrzymywa tymczasowe umglzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcaszelkie innesrodki niezlzdne do ochrony
robo6t, wygody spoteczioi i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podlegabodyj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
W cerg Uumowrs.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot:

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Whdwca kdzie
podejmowé wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniee¢sdo przepisOw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu robét orgdae unik@ uszkodzeé lub
ucigzliwosci dla oséb lub wiasrioi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stasujse do tych wymaga,
Wykonawca bdzie miat szczegolny wzgdl na:

* lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drég ztigpavych,

 srodki ostranosci | zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem ziBi@mn i ciekdw wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszez@npowietrza pytami i gazami, movoscia
powstania pgaru.

Ochrona przeciwpazarowa:

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisOw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie
utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na ter&ae
produkcyjnych, w pomieszczeniach szkolnych i magamych oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wydway.
Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej:

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji i uradzex zlokalizowanych na terenie robot,
takie jak rurocigi, kable itp. Wykonawca zapewni wewe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji | wdzer w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalabykonawca bezzwiocznie powiadomi

Inspektora nadzoru i zainteresowanychytkownikdw oraz kdzie z nimi wspotpracowat,

dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maapr Wykonawca ¢dzie

odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ulzkta instalacji na terenie robot.
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Ograniczenie obcazen osi pojazdow:

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy
transporcie materiatow i wypagenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nignb zezwolenia
od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkon sposob cigly bedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Bezpieczaéstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robot wykonawcagdbie przestrzega przepiséw dotycgrych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokod wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznychkodiwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat
wszelkie uradzenia zabezpieczme, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s0Ob zatrudnionych na budowie. Uznaje 7@ wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem
wymaga okrelonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i § uwzgkdnione w cenie
umowne.

Ochrona i utrzymanie robot:

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpacia do daty odbioru ostatecznego.
Stosowanie s do prawa i innych przepisow:

Wykonawca zobowjzany jest zna wszelkie przepisy wydane przez organy administracj
panstwowej i samorgdowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prepiswytycznych podczas prowadzenia robat.
Np. rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlangidh. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dn26 wrzénia 1997r. w sprawie ogolnych
przepisbw bezpiechstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wglkwca bdzie
przestrzega praw patentowych i dazie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikic
wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod i w sposob agjty
bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedsjaevkopie zezwolg i inne
odnagne dokumenty.

2. MATERIAL.:
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow:

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétoinformacje dotycrce,
zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiedmpeobaty techniczne Iuwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia priespektora nadzoru. Wykonawca zobgzény
jest do prowadzenia qgtych bada okreslonych w SST w celu udokumentowanigge materiaty
uzyskane z dopuszczalnegmdita spetnigg wymagania SST w czasie pgsti robét. Pozostate
materialy budowlane powinny spetfiavymagania jakéciowe okrélone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczeggth Specyfikacjach Technicznych (SST).
2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom jak@ciowym:

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jakwiowym zostan przez Wykonawg
wywiezione z terenu robotatz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoaadK
rodzaj rob6t, w ktérym znajdaljsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu, gdy cbla one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaly swojjakosé
i wtasciwos¢ do robaot i bylty dosipne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejszasowego
sktadowania materiatdwela zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow:

Jeli dokumentacja lub SST przewidujmazliwos¢ zastosowania tmych rodzajow
materiatdw do wykonywania poszczegoélnych elementdmot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodaajariatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
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materiatu nie mee by¢ pézniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZT:

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtui, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do robdt powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilédci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia fakdub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wyddjhsprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okienymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamamspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umgwsprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynagty do
wykonania rob6t ma kiyutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie spetniat
normy ochrony srodowiska i przepisy dotygze jego uytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdeggh dopuszczenie stz do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja lub SST przewidumazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektoadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie mae by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu:

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jaké wykonywanych roboét i wkgiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dire/mi
w dokumentacji, SST i wskazaniach Inspektora nadmoterminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycgce przewozu po drogach publicznych:

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdysspetni@a wymagania dotycice przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychigglc na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofiein na osie
mog by¢ dopuszczone przez wlEwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykeoa kedzie usuwé na
biezagco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu robét.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Przed rozpocgciem rob6t wykonawca opracuje:

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ),

- projekt organizacji budowy.

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z umow lub kontraktem oraz
za jak@d¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,icta zgodné¢ z dokumentagj
wymaganiami SST, projektu organizacji roboét oralepeniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementowot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy, dokumentacji i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora oadzlotyczce realizacji robot dug
wykonywane przez Wykonawmie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzhgo
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrania robot w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI:
6.1. Program zapewnienia jakéci:

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowardazpr
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jek@PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony
sposéb wykonania rob6t, mavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraueijwykonanie
robét zgodnie z dokumentagc|SST.
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Program zapewnienia jagm winien zawieré:

* organizagj wykonania robot, w tym termin i sposéb prowadzenlaot,

* organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

» wykaz osOb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

* system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robot,

* wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumastego Ilub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zgmiowadzenie badd,

» sposob oraz formn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, a tek
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesthrologicznym, proponowany sposob
i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru

* wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposOb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie ugdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, vaypania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementéw robat.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc w to personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.
Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji i SST.

Inspektor nadzoru dolzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycgcych uradze laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagniccia te leda tak powane, ze mog wplyngé
ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast wstrzymeyaie do robo6t badanych
materialdbw i dopéci je do wytku dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostan usunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&katych materiatdw.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialdw i robot ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora nadzoru. Przed
przysgpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonamomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z bada:

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami &ad
jak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.
Wyniki bada (kopie) lkeda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzaekdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru:

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawnionyst je
do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badamateriatow uzrédta ich wytwarzania.
Do umaliwienia jemu kontroli zapewnionaclizie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systerkontroli robo6t prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenida zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawie
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wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobieréa probki materialdw i prowadgi badania niezaimie od

Wykonawcy, na swodj koszt. deli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy as

niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykomawab zleci niezalenemu laboratorium

przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badalbo oprze si wylacznie na whasnych

badaniach przy ocenie zgodoomateriatow i robot z dokumentacprojektowg i SST. W takim

przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatlotv bada i pobierania proébek poniesione

zostan przez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje:

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

* posiadag certyfikat na znak bezpiears#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami

technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych

przepisOw i informaciji o ich istnieniu zgodnie zporzdzeniem MSWIA z 1998r. (Dz. U. 99/98).

* posiadaj deklaracy zgodndci lub certyfikat zgodngci z: Polsky Normg lub aprobag techniczn,

w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowionolsRi@j Normy, jeeli nie @ objete

certyfikacp okreslong w pkt. 1 i ktGre spetnigjwymogi SST.

* znajduj sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozpgdzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.

98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengyvsymagane przez SST, 4da ich partia

dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjaych wymagé beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy:

Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodn&ci materialdw, orzeczenia

0 jakasci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniladah Wykonawcy lgdag gromadzone

w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako Dokumenty te stanowizabczniki

do odbioru robét. Winny kiyudostpnione na kadezyczenie Inspektora nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy:

Do dokumentéw budowy zaliczacsoprocz wyej wymienionych, nagpujace dokumenty:

* protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

* protokoty odbioru robat,

* protokoty z narad i ustaie

* plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

* dziennik budowy.

Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed

zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje

natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziangwem. Wszelkie dokumenty budowyda

zawsze dosgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane dadvghazyczenie Zamawiagego.

Prowadzenie dziennika budowy:

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem edmvym obowizujacym Zamawiajcego

I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kbnca okresu

gwarancyjnego wydawanym w przypadku realizacji istyeji na podstawie Pozwolenia na

budowe. Prowadzenie dziennika budowy spoczywa na kierkwitiudowy. Zapisy w dzienniku

budowy lgdg dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpiesgiva ludzi

I mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisydd czytelne, dokonywane trwgaitechnilg,

w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. a&aione do dziennika

budowy protokoty i inne dokumentyetly oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone

daty i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Propggyuwagi i wyjdnienia Wykonawcy,

wpisane do dziennika budowydy przedt@one Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania Si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennikaobwyd/\ykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przygcia lub zagcia stanowiska. Wpis projektanta do dziennika bugd@bliguje Inspektora

nadzoru do ustosunkowanig.sProjektant nie jest jednak stgpmmowy i nie ma uprawniedo
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wydawania poleaeWykonawcy robot.

7. OBMIAR:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:

Obmiar robo6t bdzie okréla¢c faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentagji SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powigigniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaoupajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kgizki obmiaréw. Jakikolwiek hid lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikxi robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdmeziej, w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich rob6t. Blne dane zostgrpoprawione
wg ustalé Inspektora nadzoru naspiie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatéw:

Zasady okréania ilcsci robot podane gssw odpowiednich specyfikacjach technicznych
i w KNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zg®dz jednostkami okgé®nymi
w dokumentacji i kosztorysach w przedmiarze robét.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy:

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robatab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoruadienia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez
Wykonawe. Jezeli urzagdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych, to Wykonawca dalzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowedola przez Wykonawge
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaaobot.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Rodzaje odbioréw robat:

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:

» odbiorowi czsciowemu,

» odbiorowi ostatecznemu (kcowemu),

» odbiorowi po uptywie okrestekojmi

» odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwajia
8.2. Odbidr czsciowy:

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje eidla zakresu robét okilwnego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdbiobot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbidr ostateczny (kécowy):

Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetpgo wykonania robdét w odniesieniu
do zakresu (iléci) oraz jakdci. Calkowite zakaczenie robdt oraz gotowe® do odbioru
ostatecznego dolzie stwierdzona przez Wykonagvpisemnym zgtoszeniem zatkazenia robot.
Odbior ostateczny robdt nagpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakenia robot i przycia niezlgdnych dokumentéw,
o ktorych mowa porej. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzoma przez
Zamawiajcego w obecnii Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona
ich oceny jakéciowe] na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafia pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodéed wykonania robét z dokumentadjSST.

W toku odbioru ostatecznego roboét, komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw czsciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t ulmipgcych i robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznagebnrobot poprawkowych lub robot
uzupetniagcych w poszczegoélnych elementach konstrukcyjnyctvykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakad¢é wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndektacy i SST z uwzgjdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, k@mioceni
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach
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umowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznegor{&owe):
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robdt, spogdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolpany przygotowé&nastpujace dokumenty:
* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodekznmentow umowy i ew. uzupetriag lub
zamienne),
* protokoty odbioréw cgciowych,
* recepty i ustalenia technologiczne,
* ksigzki obmiaréw (oryginaty),
» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@aoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i programem
zapewnienia jakai (PZJ),
 deklaracje zgodrgi lub certyfikaty zgodnii wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczéstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenidggak®ZJ).
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néelg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetiap kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.
8.4.0dbidr pogwarancyjny po uptywie okresu gkojmi i gwarancji:

Odbior pogwarancyjny po uptywie okreswekojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robot zwzanych z usugciem wad, ktére ujawnisic w okresie ¢kojmi i gwarancii.

Odbiér po uplywie okresu ¢kojmi i gwarancji pogwarancyjny colzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwdgieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbiér
ostateczny rob6t (Kawowy) robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ustalenia ogolne:

Podstaw ptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonawd przyjeta przez
Zamawiagcego w dokumentach umownych (ofercie). Cena ofetevinna uwzgjdnia® catas¢
robot i czynnéci niezlzdnych do wykonania przedmiotu zamoOwienia oraz jegpekazania
do eksploatacji iytkownikowi. Oprécz elementéw robdt uwezdhionych w dokumentacii
projektowej, STWIORB i przedmiarze robot nglemigdzy innymi uwzgédni¢ (ewentualne)
ponizsze wyspecyfikowanie roboty towarzyse, ktére winny b§ ujete w cenie ofertowe;j:

— zabezpieczenie istnigego uzbrojenia,

— odtworzenie terenu, co najmniej do stanu pieregtn
— ewentualne prace geodezyjne,

— organizagj placu budowy,

- przygotowanie i kompletagcmateriatow odbiorowych,
— proby, badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
10.1. Ustawy:
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlaedr(lity tekst Dz.U. 2013 nr 0 poz. 1409 z
pozn. zm.).
- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zam@wigblicznych (tekst jednolity Dz.U. 2013 nr O
poz. 907 z pgn. zm).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyborachdwldnych (tekst jednolity Dz.U. 2014 poz. 883
z p&n. zm.).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie@wpazarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002r.
Nr 147, poz. 1229).
- Ustawa z dnia 28 czerwca 2013r. — o dozorze tezhym ( Dz.U. 2013 poz. 963 z /@ zm.).
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- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrémoglowiska (tekst jednolity Dz.U. 2013 poz.
1232 z pan. zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. nr 13 poz. 60 +ogath publicznych (jednolity tekst Dz. U.
Z 2015r. poz. 460 ze zm.).

10.2. Rozporadzenia:

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@gwrzenia 1997r. — w sprawie ogol-
nych przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003- w sprawie bezpiecastwa i hi-
gieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanyah (J. Nr 47, poz. 401).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie informacji dotygz
cej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrstea i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003
r Nr 120, poz. 1126).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004r. — w sprawie szczegétowego za-
kresu

i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tetbznych wykonania i odbioru robo6t budowla-
nych oraz programu funkcjonalno zytkowego (tekst jednolity Dz.U. z 2013 nr 0 poz2%1z
pézn. zm.)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02r. — w sprawie sposobow deklaro-
wania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowaranakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r
Nr 198, poz. 2041).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc#@®20. w sprawie dziennika budowy,
montau

i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszerzawierajcego dane dotygze bezpieczestwa
pracy

i ochrony zdrowia. (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 9536zrp zm.).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bwtimych. Instytut Techniki Budowlanej, War-
szawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtbmo - montaowych, (tom I, Il, lll, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru siecistalacji, Centralny €odek Badawczo - Rozwo-
jowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkdéw technicz-
nych, jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie ( Dz. U. z 2002 r. Nr g&z. 690, tekst
jednolity Dz. U. 2015 poz. 1422).
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2. SST. SZCZEGOL OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY BUDOWLANE - KOD CPYV - 45000000-7

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania techniczne dotygze zakresu prac ¢tych
w ramach zadania pod nagw

PRZEBUDOWA BUDYNKU POLEGAJACA
NA WYKONANIU WEWNETRZNEGO SZYBU WINDOWEGO
W ISTNIEJ4CEJ DUSZY KLATKI SCHODOWEJ

1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyehpkt. 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robét zwzanych z praca-
mi budowlanymi i obejmuajm. in.:

ROBOTY BUDOWLANE, W TYM:
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE.
ROBOTY ROZBIORKOWE, DEMONTAOWE.
ROBOTY ZIEMNE.
PODSZYBIE SZYBU WINDOWEGO.
SCIANY PODSZYBIA.
USTAWIENIE RUSZTOWAN.
STALOWA KONSTRUKCJA SZYBU WINDOWEGO.
WENTYLACJA SZYBU WNIDOWEGO.
STOLARKA.
SCIANY DZIALOWE.
UZUPELNIENIE POSADZEK.
OBUDOWA SZKLANA SZYBU.
BALUSTRADY.

PRACE PORADKOWE.
Poszczegolne dziaty analizosvaazem z przedmiarem rob6t oraz z opisem techmiczny

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodstoz doku-
mentacy projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wyaméay dotyczce robot po-
dano w ST ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogolne:

Ogdblne wymagania dotygze materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podan®&T
(kod 45000000-7) pkt 2 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Dobor materiatow:

Do wykonania rob6t nahly uzy¢ materiatdw posiadagych Aprobag Techniczig wydary
przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.
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2.2.1.Materialy do wykonania fundamentow pod dwig / podszybia:

- Podkiad pod ptgt fundamentow - warstwa pospotki zggzczonej do Is 0,99 jako materiatu
ttumiacego drgania.

- Beton C25/30, wodoszczelny W4 (do wykonania ptgyne)).

- Max. érednica kruszywa dg = 20mm; otulina 5 cm.

- Zbrojenie gtowne ptyty — # Stal A-1lIN (BST 50(gko siatka z mtow #12 dotem i g& o boku
oczka 10cm.

- Prety tacznikowe dlacianzelbetowychér. 10 mm co 20 cm obustronnie wypuszczone.

- Tadma uszczelniafra do 4czenia ptyty dennej z&iam zelbetowy.

- Materiat wodoszczelny do zabezpieczenia podszytaad przenikaniem wody lub olejow.

2.2.2.Materiaty do wykonania scian podszybia:

- Beton C25/30, wodoszczelny W4 (do wykonaiuan podszybia).

- Max. srednica kruszywa dg = 20mm; otulina 5 cm.

- Zbrojenie gtdwnescian podszybia: # Stal A-1lIN (BST 500); zbrojonhustronnie siatk # 10,
co 20 cm.

- Materiat wodoszczelny do zabezpieczenia podszytzad przenikaniem wody lub olejow.

2.2.3. Materiaty do wykonania $alowej konstrukcji szybu skrecanego:
- Stupy stalowe, profil stalowy zamkity o wym o wym. 160x160x10 mm.
- Belki poziome boczne, profil stalowy zamktyi 0 wym. 160x160x10 mm.
- Belki poziome tylne, profil stalowy zamksty o wym. 120x120x6,3 mm.
- Farby przeciwkorozyjne (podkfad).

Farby przeciwkorozyjne dwusktadnikowe w kolorze RA45 (szary).
vaaz stalowej konstrukgciji:
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2.2.4 Wentylacja szybu:
- Zamknety szyb windowy musi zostawentylowany. Zaprojektowano wentylacjy postaci rury
wentylacyjnej asr. 15 cm. Wentylagj wyprowadzé pond dach.

2.2.5. Stolarka okienna:

- Okno O1 - Montanowego okna, o wym.: 0,65 x1,45 m (okno w wiatpcy.

- Okno z PCV, dwuszybowe, profil qmiokomorowy, szklone szkiem bezpiecznym.
- Wspdtczynnik przenikania ciepta U = 1,1 [W/m2 k K

- Odporng¢ ogniowa EI 30.

2.2.6. Stolarka okienna:

- Okno O1 - Montanowego okna, o wym.: 0,65 x1,45 m (okno w wiatpcdy.

- Okno z PCV, dwuszybowe, profil qmiokomorowy, szklone szkiem bezpiecznym.
- Wspdtczynnik przenikania ciepta U = 1,1 [W/m2 k K

- Odporng¢ ogniowa EI 30.

2.2.7. Solarka drzwiowa, witryna:
- Drzwi D1 - Montaz nowych drzwi w piwnicy, jednoskrzydtowych ptytowy@etnych, o wym.:
1,00 x 2,10 (wymiar véwietle muru).
- Wypetnienie skrzydta: ptyta wiérowa otworowa.
- Plyta wierzchnia obustronnie oatma ptyty MDF w kolorze jasny buk.
- Oscieznica drewniana przylgowa z uszczelk
- Wyposaenie: klamki w kolorze srebrnynzamek, 3 zawiasy regulowane z ostonkami w kolorze
srebrnym (3 zawiasy / skrzydto).
- Drzwi D2 - Montaz nowych drzwi i witryny EI 30 na | ptrze:
Drzwi dwuskrzyditowe oszklone z pcv, o odpaicioogniowej EI 30, o wym.: 1,90 x 2,40
(wymiar wswietle muru/ramy).
Witryna oszklona z pcv, o odporstd ogniowej EI 30, o wym.: 4,25 x 3,19 (wymiar
w swietle muru).
- Drzwi dwuskrzydiowe z profili gr. 75 mm, z dolnypanelem petnym, gérnym przeszklonym,
szklone szkiem bezpiecznym;
- Szer. skrzydta zasadniczego min. 90 cm;
- Wyposaenie: klamki w kolorze srebrnyngzamek, 3 zawiasy regulowane z ostonkami w kolorze
srebrnym (3 zawiasy / skrzydtoyamozamykacz mechaniczny.
- Drzwi D3 - Montaz nowych drzwi na Il pjtrze, o wym.: 1,60 x 2,10 (wymiar $wietle muru).
- Drzwi dwuskrzydtowe z profili gr. 75 mm, o odpaéei ogniowej El 30.
- Dolny panel petny, gorny przeszklony szklem bezpnym.
- Szer. skrzydta zasadniczego min. 90 cm.
- Wyposaenie: klamki w kolorze srebrnyngzamek, 3 zawiasy regulowane z ostonkami w kolorze
srebrnym (3 zawiasy / skrzydtoyamozamykacz mechaniczny.

2.2.8.Sciana dziatowa w piwnicy — plyty g-k:

- Sciana dziatowa na steda stalowym 100 mm, obfona obustronnie ptytami g-k 12,5 mm.

- Catkowita grubsciany: 12,5 cm.

- Powierzchniescian zagruntowd natazy¢ warstwe gtadzi gipsowych i nangé 2 warstwy farby
emulsyjnej odpornej na zmywanie.

2.2.9.Sciana dziatowa na lll pietrze — piyty g-kf:

- Sciana dziatowa na steda stalowym 75 mm + 2 piyty g-kf patone obustronnie (ptyty 12,5 mm).
- Catkowita grubsciany: 12,5 cm.

- Sciare dziatowa wykona: miedzy istniegcymi oknami potaciowymi.

- Powierzchniescian zagruntowd natazy¢ warstwe gtadzi gipsowych i nangé 2 warstwy farby
emulsyjnej odpornej na zmywanie.
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2.2.10. Materialy do uzupetnié posadzek:
- beton do uzupenienia ptyty na gruncie (w piwnicy),
- cement do uzupetnienia warstw posadzki (w piwniag il pictrze),
- wyktadzina pcv (w piwnicy), lastryko (na Il ¢grze) — do uzupetnienia warstw
wykonczeniowych podtag.
- cokoliki przypodtogowe.

2.2.11.0Obudowa szklana szybu:

- Wypelnienie szklem bezpiecznym warstwowym, z gfopirzeciw rozkruszeniom w razie
uszkodzenia.

- Tafle szkta montowane punktowo do stalowej kargtji szybu.

- Tafle szyb montow@do konstrukcji nénej zgodnie z zaleceniami producenta wybranege@syst
oszklenia.

- Podkonstrukegl pod projektowane przeszklenie wykdnae stalowych profili zamkatych
100x100x3 mm, przytwierdzonych gauby do stalowej konstrukcji szybu.

2.2.12. Balustrady:

Balustrada zamykana:
Montaz nowej balustrady stalowej, malowanej proszkowdusteada zamykana na parterze, wys.
= 1,10 m, uniemdiwiajagca schodzenie do piwnicy w czasiezaa. Pochwyt balustrady
drewniany.

Balustrada stata:
Montaz nowej balustrady stalowej, malowane] proszkowoluB#ada stata, wys. = 0,95 m
(balustrad dostosowéa wymiarowo i materiatowo do istniggych balustrad schodowych). Pochwyt
balustrady drewniany.

3. SPRZET:
3.1. Wymagania ogolne:

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez In-
spektora Nadzoru. Ogélne wymagania dofgezsprztu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogolne warunki:
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST (kod 45000000-7) pkt #mAgania
0golne”.
* Wykonawca bdzie usuwé na biegagco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.
* Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakid robot i wigciwosci przewaonych towardéw.
* Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musgetnid wymagania przepisow ruchu
drogowego tak pod wzgllem formalnym jak i rzeczowym.
4.1.1. Transport materiatdw z rozbiorek: Materiaty z rozbiérek i demonta mogy by¢ przewao-
ne dowolnymisrodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywanieed&nych rob6t. Przewim-
ny tadunek musi hyyzabezpieczony przed spadaniem lub przesuwanielecasy jest transport w
szczelnie zamkgtych kontenerach. Wszelkie zanieczyszczenia, uszkud drég publicznych oraz
dojazdow na teren budowy Wykonawacglbie usuwat na bigco i na wkasny koszt.
4.1.2. Transport stali konstrukcyjnej:
Warunki transportu konstrukcji stalowych powinnypeani& zabezpieczenie elementéw przed
wptywem szkodliwych czynnikow atmosferycznych. Wylasvca jest zobowzany do stosowania
jedynie takichsrodkéw transportu, ktdre nie wptymiekorzystnie na jakgé roboét i wiaciwosci
przewaonych towaréw.
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4.1.3. Transport szklanej obudowy szybu:

Pakowanie i magazynowanie elementow obudowy szyprzeszkleniami, powinno zabezpie€za
elementy przed opadami atmosferycznymi i odbywig w pomieszczeniach i magazynach, su-
chych i przewiewnych. Przestrzenie tadunkowe powitny¢ czyste, pozbawione wysiaych
gwozdzi i innych ostrych elementow mggych uszkod@ przeszklenia. Przewona stolarka po-
winna by ustawiona pionowo na dolnych powierzchniach. Wyrostawione wrodkach transpor-
towych naley taczy¢ w bloki zapewnigjce stabilnéc¢ i zwartcg¢ tadunku oraz zabezpieazprzed
ich przemieszczaniem. W czasie transportu matepgatyinny by zabezpieczone przed zniszcze-
niem i uszkodzeniem powtok malarskich i powtokiykurozyjnej. Konstrukcjelusarskie naley
uktad& w pozycji poziomej na podktadach z bali lub dedeierwszy element powinienze na
podktadach na wyréwnanym podtow odlegt@dci min. 30 cm od gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:

5.1.1. Roboty przygotowawcze:

- Obrb prac powinien zostazabezpieczony ptytami widrowymi w taki sposob abgoby
postronne nie miaty dagiu do czsci, gdzie planowana jest przebudowa oraz nie wyeest s¢
kurz porozbidrkowy.

5.1.2.Roboty rozbidrkowe, demontaowe:
- Rozebraniécian murowanych (poziom piwnicy).
- Demonta zabudowy portierni z ptyt g-k na steltaaluminiowym (poziom 0).
- Rozebranie pokrycia nad pom. portigraiblachy trapezowe.
- Rozebranie stropu nad poziomem piwnicy — podiogdierni.
- Odckcie balustrad wchodzych w kolizg z projektowanym gwvigiem.
- Demonta poreczy schodowych.
- Skucie warstw posadzkowych w piwnicy, celem wydia podszybia.
- Skucie warstwy wykfaczeniowej posadzki na Il girze (ptytki gresowe + cokoliki).
- Zerwanie warstwy wykiiczeniowej posadzki na lll giirze (wyktadzina dywanowa + listwy).
- Demonta hydrantu néciennego na lll gitrze. Ponowny montahydrantu w projektowanej
lokalizaciji.
- Demonta okna w piwnicy, o wym.: 1,79 x 1,13 m.
- Demonta okien na parterze:
Okno o wym.: 1,45 x 1,43 m (okno w zabudowanym ppattierni),
Okno o wym.: 1,49 x 0,90 m (okno w zabudowanym ppartierni),
Okno z pcv o wym.: 0,65 x 1,45 m (okno w wiatro&gpi
- Demonta drzwi w piwnicy, o wym.: 0,88 x 2,05 m (wymiar swietle muru).
- Demonta drzwi na parterze do pom. portierni, o wym.: 0xa®,10 m (wymiar wswietle muru).
- Demonta drzwi wraz z witrym z pcv na | pjtrze, o wym.:
drzwi: 2,05 x 2,40 m (wymiar Wwietle muru/ramy).
witryna: 4,25 x 3,19 m.
- Demonta drzwi na Il petrze, o wym.: 0,98 x 2,05 m (wymiar $wietle muru).
- Demonta zabudowy stropu z g-k na Il ¢girze (w miejscu projektowanego nadszybia).
Obrobienie krawdzi ptyt g-k, po montau dzwigu.

5.1.3. Roboty ziemne:

- Pomiary przed przygpieniem do wykopow, oraz wykop pod fundamemvidu wewretrznego,
wykonany ecznie. Wykop naley wykona na gt. 2,00 m od poziomu posadzki oraze¢zag go
ziemig (warstwami co 20 cm),zado poziomu pospotki ptyty dennej.

- Wyniesieniem z budynku ziemi uzyskanej z wykopiojej wywo0z z terenu, np. samochodami
samowytadowczymi.
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5.1.4. Podszybie szybu windowego:

- Podktad pod ptyt fundamentow - warstwa pospotki.

- Plyta denna o wym.: 248 x 255 cm, grub. 40cmteih€25/30, wodoszczelny WA4.

- Zbrojenie gtowne ptyty — # Stal A-llIN (BST 50(9ko siatka z mtow #12 dotem i g& o boku
oczka 10cm. hczenie piyty dennej zeciam zelbetows (przerwa technologiczna) nale
zabezpiecz§tasmg uszczelniajca typu np. Pentaflex lub réwnovuag.

- Podszybie zaprojektowano na gt. 93 cm (mierzahpaziomu posadzki piwnicy).

- Podszybie szybu powinno &yieprzepuszczalne dla wody lub olejow, a powienizigtadka.
Na pyte denmy nanigc¢ 2 warstwy powtoki wodoszczelnej.

5.1.5.Sciany podszybia:

- Sciany podszybia zaprojektowano po obwodzie, jakoolitycznezelbetowe grub. 24 cm.

- Zbrojenie gtdwnescian podszybia: # Stal A-1IIN (BST 500); zbrojonhustronnie siatk # 10,
co 20 cm.

- Sciany podszybigpowinny by nieprzepuszczalne dla wody lub olejéw, a powienizhgtadka.
Nascianynanig¢ 2 warstwy powtoki wodoszczelnej.

5.1.6. Ustawienie rusztowa:
- Ustawienie rusztowawewretrznych.
- Rozebranie rusztowigpo pracach montawych.

5.1.7. $yb windowy skrecany:

Parametry projektowanego szyby:
- Szer. szybu: 1600 mm.
- Gigbokas¢ szybu: 1670 mm (drzwi przystankowe oparte na spkaz.
- Wysoka¢ nadszybia: 2511 mm (mierzone od poziomu posadpiitBa).
- Gigbokaé¢ podszybia: 930 mm (mierzone od poziomu posadzianialy).
- Szyb projektowany w systemie gkanym.

Elementy stalowe projektowanego szyby:
- Stupy stalowe, profil stalowy zamkity o wym o wym. 160x160x10 mm.
- taczenie i rozstaw ksztattownikow wedtug rysunkow gioakcyjnych.
- Belki poziome boczne, profil stalowy zamktyi 0 wym. 160x160x10 mm.
- Belki poziome tylne, profil stalowy zamkjty o wym. 120x120x6,3 mm.
- Konstrukcja kotwiona markami do biegow i stropdtmisjacego budynku.

Ruszt strop wykonany z belek stalowycl60x160x10 mm w zakotwienia hakow

mont&owych awigowych.
Uwaga!:

- Belki montaowe portali drzwiowych niegszawarte w rysunkach konstrukcyjnych. Belki

zostam wykonane na budowie po wyborze producentavigu i dostosowane do potrzeb
montaowych danego producenta. Obgmkiem Wykonawcy bdzie przedstawienie rysunkdow
powykonawczych monta belek portali drzwiowych.

Zakres prac dla malowania konstrukcji staloweyj:
- Mycie konstrukcji stalowej wagz detergentem podsciieniem.
- Odtluszczanie rozpuszczalnikami konstrukcji stalowe
- 1 Malowanie - farby przeciwkorozyjne (podktad).
- 2 Malowanie - farby przeciwkorozyjne dwusktadnikowekolorze RAL 7045 (szary).
- 3 Malowanie (po montar konstrukcji) - farby przeciwkorozyjne dwuskladovke
poliuretanowe, w kolorze RAL 7045 (szary).
Uwaga!: Stalowy konstrukcg szybu windy pomalowa przed montzem podkiadem i faep
epoksydow. Po montau pomalowad konstrukcg drugg warstwg farby wierzchniej.
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Uwagi dotyczice przygotowania szybu:
- Roboty budowlane natg wykona zgodnie z obowizujgcymi przepisami prawnymi dotyseymi
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéddudynki (Dz. Ustaw Nr 75 z 2003
z p&niejszymi zmianami).
- Dzwig bedzie wykonany zgodnie z dyrektyvdzwigows 95/16/WE.
- W szybie musi b zapewniona temperatura +5°C + +40°C.
- Szyb nie mee by ogrzewany gaica wodg lub pap. Urzadzenia do obstugi i regulacji
ogrzewania mugzznajdowa sie poza szybem.
- Przekrdj otworu wentylacyjnego w nadszybiu niezemdy¢ mniejszy nk 1% rzutu szybu.
Do wietrzenia pomieszcaanienaleacych do dwigu nie naley wykorzystywa szybu.
- Dno podszybia powinno bygtadkie, w miag mazliwosci poziome, nieprzepuszczalne dla wody.
- Oswietlenie naturalne lub sztuczne na przystankaghazsomie podtogi musi wynosimin. 50 Ix.
Przed sterownikiemswietlenie na poziomie podtogi powinno wynésnin. 200 Ix.
- Gruba¢ warstwy wykaczeniowej stropu w progu drzwi szybowych nie poveinprzekracza
70 mm.
- W ptycie stropu nadszybia najlezamontowa haki montaowe o wskazanej 8Q0sCi.
- Kazda zmiarg wymiarow budowlanych natg koniecznie uzgadndaz firma, u ktérej zamowiony
zostat dwig. W przeciwnym razie moniadzwigu maze by niemazliwy.
- Maksymalna odchytka pionowa szybu stalowego ttirb.

5.1.8. Wentylacja szybu windoweqo:
- Zamknety szyb windowy musi zostawentylowany. Zaprojektowano wentylacjy postaci rury
wentylacyjnej asr. 15 cm. Wentylagj wyprowadzé pond dach.

5.1.9. Stolarka:
5.1.9.1. Stolarka okienna:
- Okno O1 - Montaz nowego okna, o wym.: 0,65 x1,45 m (okno w wiafogd.
- Okno z PCV, dwuszybowe, profil qmiokomorowy, szklone szkiem bezpiecznym.
- Wspotczynnik przenikania ciepta U = 1,1 [W/m2 k K
- Odporng¢ ogniowa EI 30.
5.1.9.2. Solarka drzwiowa, witryna:
- Drzwi D1 - Montaz nowych drzwi w piwnicy, jednoskrzydiowych ptytowy@etnych, o wym.:
1,00 x 2,10 (wymiar vwietle muru).
- Wypetnienie skrzydta: ptyta wiérowa otworowa.
- Plyta wierzchnia obustronnie oitma ptyty MDF w kolorze jasny buk.
- Oscieznica drewniana przylgowa z uszczelk
- Wyposaenie: klamki w kolorze srebrnynzamek, 3 zawiasy regulowane z ostonkami w kolorze
srebrnym (3 zawiasy / skrzydto).
- Drzwi D2 - Montaz nowych drzwi i witryny EI 30 na | ptrze:
Drzwi dwuskrzydiowe oszklone z pcv, o odpaftioogniowej EI 30, o wym.: 1,90 x 2,40
(wymiar wswietle muru/ramy).
Witryna oszklona z pcv, o odporst ogniowej EI 30, o wym.: 4,25 x 3,19 (wymiar
w swietle muru).
- Drzwi dwuskrzydtowe z profili gr. 75 mm, z dolnypanelem petnym, gérnym przeszklonym,
szklone szkiem bezpiecznym;
- Szer. skrzydta zasadniczego min. 90 cm;
- Wyposaenie: klamki w kolorze srebrnynzamek, 3 zawiasy regulowane z ostonkami w kolorze
srebrnym (3 zawiasy / skrzydtoyamozamykacz mechaniczny.
- Drzwi D3 - Montaz nowych drzwi na Il pjtrze, o wym.: 1,60 x 2,10 (wymiar $wietle muru).
- Drzwi dwuskrzydtowe z profili gr. 75 mm, o odpaéei ogniowej El 30.
- Dolny panel petny, gorny przeszklony szklem bezpnym.
- Szer. skrzydta zasadniczego min. 90 cm.
- Wyposaenie: klamki w kolorze srebrnyngamek, 3 zawiasy regulowane z ostonkami w kolorze
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srebrnym (3 zawiasy / skrzydtoyamozamykacz mechaniczny.

5.1.10. Prace zwjzane z wykonaniengcian dziatowych:
Sciana dziatowa w piwnicy — plyty g-k:
- Sciana dziatowa na stefa stalowym 100 mm, obiona obustronnie ptytami g-k 12,5 mm.
- Catkowita grubsciany: 12,5 cm.
- Powierzchniescian zagruntowd natazy¢ warstwe gtadzi gipsowych i nangé 2 warstwy farby
emulsyjnej odpornej na zmywanie.
Sciana dziatowa na lll pietrze — piyty g-kf:
- Sciana dziatowa na stefa stalowym 75 mm + 2 piyty g-kf patone obustronnie (ptyty 12,5 mm).
- Catkowita grubsciany: 12,5 cm.
- Sciare dziatows wykona miedzy istniejcymi oknami potaciowymi.
- Powierzchniescian zagruntowd natazy¢ warstwe gtadzi gipsowych i nangé 2 warstwy farby
emulsyjnej odpornej na zmywanie.

5.1.11. Uzupetnienie posadzek:
- Uzupetnienie brakggych fragmentdéw posadzek, po pracachgzemych z wykonanie podszybia
oraz po pracach demontavychscian dziatowych, m. in.:

- uzupelnienie ptyty na gruncie (w piwnicy),

- uzupelnienie warstw posadzki cementowej grub. 50(mmiwnicy i na lll pktrze),

- uzupetnienie warstw wykazeniowych podtdég (wyktadzina pcv w piwnicy; lastoyna Il

pictrze).
- Utozenie cokolikow przypodtogowych.

5.1.12. Obudowa szklana szybu:

- Wypetnienie szkiem bezpiecznym warstwowym, z afoprzeciw rozkruszeniom w razie
uszkodzenia.

- Tafle szkta montowane punktowo do stalowej karistji szybu.

- Tafle szyb montowado konstrukcji nénej szybu nagczniki stalowe, zgodnie z wytycznymi
producenta wybranego systemu oszklenia.

Uwaga!:

- Przedstawione projektowane przeszklenie szybwewiego (rys. nr 20) mm@ ulec zmianom
podczas realizacji zadania. Zmiany mogynika¢ z rozwhgzan stosowanych przez wybranego
producenta danej obudowy i jego wytycznych mootaych.

- Wykonawca przedstawi Inwestorowi oraz autorowmiagpwania do akceptacji, zamienny ukiad
przeszklenia, peli zastosuje inny podziatinzaprojektowany.

- Przed montzem stalowej konstrukcji szybu windowego, riglelokon& weryfikacji, specyfikacji
montaowych przeszkie szybu (m.in. max. odswuie przeszklenia od konstrukcji szybu).

- W celu zamontowania oszklenia guzy stalowym szybem, a istrueym biegiem, istnieje
mozliwos¢ przesungcia stalowej konstrukcji szybu (zachoweijzaprojektowane wymiary gdzy
belkami) w stror pustej przestrzeni duszy klatki schodowej.

- W razie konieczngei nalezy podkut bieg schodowy (w osi A-A), celem montaprzeszklenia
migdzy biegiem, a projektowanstalows konstrukcj szybu windowego. Podkucie szybu rigle
przeprowadz w taki sposob aby nie ingerowe istniepce zbrojenie biegéw schodowych.

- Podkonstrukegj pod projektowane przeszklenie wykdnae stalowych profili zamkatych
100x100x3 mm, przytwierdzonych gauby do stalowej konstrukcji szybu.

5.1.13. Balustrady:

Balustrada zamykana:
Montaz nowej balustrady stalowej, malowanej proszkowdustsada zamykana na parterze, wys.
= 1,10 m, uniemdiwiajagca schodzenie do piwnicy w czasiezaa. Pochwyt balustrady
drewniany.
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Balustrada stata:
Montaz nowej balustrady stalowej, malowanej proszkowoluBisada stata, wys. = 0,95 m
(balustrag dostosowa wymiarowo i materiatowo do istniggych balustrad schodowych). Pochwyt
balustrady drewniany.

5.1.14. Prace porgdkowe:

- W trakcie oraz po zakozeniu prac budowlanych konieczne jest updkbpwanie terenu budowy.
- Na bieggco naley wywozi¢ ziemk, gruz w miejsca do tego przeznaczone.

- Szklara obudowe szybu, doktadnie oczgi¢ po pracach wykaczeniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT:

6.1. Ogdlne wymagania odnémie kontroli jako $ci:

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakéci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6 ,Wymagania
ogolne”.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot:
Ogodlne wymagania obmiaru robét podano w ST (kod@800-7) pkt. 7 ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:
Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w ST (Ke@D@000-7) pkt. 8 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady ptatnéi:
Ogodlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,Wymagargaloe”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-B-06050:1999Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoine.

- PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane - Woda dtmbéw i zapraw.

- PN-88/B-06250 Beton zwykty.

- PN-63/B-06261 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne.

- PN-89/H-84023/06 - Stal do zbrojenia betonu.

- PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlaneuea wykonania i odbioru

- PN-EN 10025:2002 \Wyroby walcowane naygoiz niestopowych stali konstrukcyjnych. Warungihteczne
dostawy.

- PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spaavamapawania. Ogolne badania i wymagania.

- PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wadygazy spawanych. Nazwy i okfenia

- PN-/B10085:2000 Stolarka budowlana.

- PN-B-94025+5:1996 Okucia budowlane.

- PN-70/B-10100 - Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Yiiggania i badania przy odbiorze.

- PN-C-81914:2002 - Farby do malowaniagtvp budynkow.

- PN-EN 1SO 12944-1:200Farby i lakiery. Ochrona przed korgzkonstrukcji stalowych za
pomoa@ ochronnych systeméw malarskich.¢&z1: Ogdlne wprowadzenie.
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3. SST. SZCZEGOt OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WINDY, INSTALOWANIE WIND - KOD CPV -42416100-645313100-5

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej SSTq svymagania techniczne dotygze zakresu prac ¢tych
w ramach zadania pod nagw
PRZEBUDOWA BUDYNKU POLEGAJ4CA
NA WYKONANIU WEWNETRZNEGO SZYBU WINDOWEGO
W ISTNIEJ4CEJ DUSZY KLATKI SCHODOWEJ

1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyeshpkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zgzanych z monta-
zem dwigu przystosowanego do przewozu opsob niepetnaspreh i obejmug m. in.:

WINDY, INSTALOWANIE WIND, W TYM:

MONTAZ DZWIGU OSOBOWEGO.

MONTAZ WYPOSAZENIA SZYBU WINDOWEGO.

TRANSPORT PODZESPOLOW DWIGOWYCH.

PRACE PROJEKTOWE, ODBIORY.

Poszczegolne dziaty analizosmazem z przedmiarem robot oraz z opisem techmezny

1.4. Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowrzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektowy, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogolne:

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST (kod 45000000-7) pkt 2 ,Wymagania ogoélne”.
2.2. Dobor materiatow:

Do wykonania rob6t naky uzy¢é materiatdw posiadagych Aproba¢ Techniczg wydary
przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.

2.2.1. Wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe dzwigu:
Dzwig elektryczny po monta powinien spetni@nasgpujace wymagania funkcjonalnazytkowe:
- powinna by zapewniona regulacja qokosci jazdy kabiny poprzez zmianszybkdci

otwarcia/zamknricia drzwi;
ruszanie i zatrzymywaniegskabiny dwigu powinno nasgpowa tagodnie; w przypadku
obcigzenia kabiny zblionego do dopuszczalnego, ruszanie i zatrzymywagikadiny na
przystanku nie mge powodowd sygnalizacji przegienia spowodowanej nagtym
przyspieszeniem lub oplieniem ruchu kabiny;
kabina powinna zatrzymywasi¢c na przystankach precyzyjnie — ewentualny prog
powstaty po otwarciu drzwi kabiny powinien dynazliwie jak najmniejszy, jednak nie
wyzszy niz 5 mm;
system sterowaniazaiigu musi by odporny na zakldcenia elekromagnetyczne oraz nie
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emitow& takich zaktoce,;

monta systemu odzysku energii, falownika i funkcji stamd gtownych podzespotow
elektrycznych dwigu powinien zagwarantowanaczg oszczdnasé energii elektrycznej
uzyskiwary podczas eksploatacji (wymienionegwdgi powinny zaliczé sie do klasy
efektywndaci energetycznej A wg normy VDI 4707);

system zdalnego monitoringu technicznego powin@siga& nastpujace funkcje: zdalna
diagnostyka #wigu bezpérednio z poziomu firmy serwisowej, kontrolowanie
doktadndci zatrzymywania kabiny na przystankach, popraendziatania drzwi, stanu
oswietlenia, stanu zasilania i zaistniatych awaritamatyczne informowanie o usterkach
najwaniejszych podzespotow zdigowych, biegcy, catodobowy podgt dwigu,
mozliwos¢ wydruku raportéw z systemu wzyku polskim, obejmujcych bkdy, awarie

i statystyk pracy dwigu;

kabina dwigu powinna w przypadku sygnatu ppalojezdzac na przystanek ewakuacyjny
(parter) i tam si zatrzymywa, a w przypadku zaniku najgia — dojedza¢ automatycznie
do najblizszego przystanku w celu uwolnienia pasaw;

kabina dwigu powinna posiada oswietlenie awaryjne z czasem podtrzymania
ok. 2 godz.;

kabina powinna by wyposaona we wszystkie niezdne rozwgzania umaliwiajace
korzystanie z Ziwigu osobom niepetnosprawnym;

kabina powinna posiadazalczany automatycznie wentylator zapewsigj dostateczn
wymiare powietrza,

oswietlenie energooszedne LED kabiny dwigu powinno wy4cza sie po uptywie 15
min. od czasu ostatniej jazdy kabiny, a po a@geniu powinno by zahczane
w momencie otwarcia drzwi kabiny;

w panelu steracym w kabinie powinna ky zainstalowana stacyjka kluczykowa
umazliwiajgca bloka@ otwarcia drzwi.

2.2.2.Parametry techniczne dwigu:

PARAMETR PO MONTA ZU

rodzaj dwigu osobowy, elektryczny, bez maszynowni
udzwig nominalny 630 kg lub 8 0s6b

predkos¢ nominalna 1,0 m/s

moc silnika min. 4,2 kW

wysoka¢ podnoszenia ok. 15,04 m

ilos¢ przystankow / dég 5/5

brak (wchgarka w nadszybiu, tablica sterowa przy drzwiach
na ostatnim przystanku)

maszynownia

SYSTEM STEROWANIA
rodzaj sterowania simplex, mikroprocesorowe, zbio§cgora-dot

przemiennik cegstotliwosci regulupcy prag zespotu
napgdowego dwigu

typ falownika

doktadnd¢ zatrzymywania

kabiny £5mm

dojazd do najbfiszego przystanku w przypadku zaniku
zasilania i otwarcie drzwi w celu uwolnienia pasa@w

odzyskiwanie energii podczas jazdy i hamowaniava®tzem
nadmiarowej energii do sieci

wykonanie / typ kasety antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, pskiyci
dyspozycji podswietlane, oznaczone alfabetem Braille’a,

system zjazdu awaryjnego

system odzysku energii
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pictrowskazywacz elektroniczny, stacyjka kluczykowa do
blokowania drzwi, przyciski otwierania i zamykaiaiwi

wykonanie / typ kasety
wezwa

antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, pskiyci
podwietlane

wykonanie / typ
pigtrowskazywacza

elektroniczny, ze strzatkami kierunku jazdy, nat@eae,
wskazniki kierunku jazdy na pozostatychgpiach

ZESPOL NAPEDOWY

rodzaj napdu

elektryczny, pasowy, jednobiegowy, regulowangvadikiem

system monitoringu
technicznego pasow frmych

na state zainstalowany przy zespoleguipvym

DRZWI PRZYSTANKOWE

typ

przeszklone szkiem bezpiecznym w ramie ze statdzewne

automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe, bez

rodzaj ognioodpornéci, prog aluminiowy

wymiary 900%2000 mm

DRZWI KABINOWE

typ przeszklone szkiem bezpiecznym w ramie ze staldnewnej

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtopeg aluminiowy

wymiary 900%x2000 mm

KABINA

typ nieprzelotowa

wymiary 1100%1400%x2100 mm

wykonanie sciany boczne i tylna ze stali nierdzewnej
- porecze ze stali nierdzewnej Qaianie bocznej obok kaset)
dyspozycji i na&cianie tylnej pod lustrem
- na podtodze wyktadzina przeciwghagowa winylowa,
niepalna, nigcieralna

. - listwa odbojowa ze stali nierdzewnej na wysak®,2 m od
wyposaenie

poziomu posadzki

- lustro — gérna potowsciany tylnej

- oswietlenie LED sufitowe

- wentylator whczany automatycznie.

- system komunikatéw gtosowych o stanisvifu

rodzaj / typ §czngci

system komunikacji glosowej z fiemserwisovy poprzez
stacjonarn lini¢ telefoniczra, system zdalnego monitoringu
technicznego

3. SPRZET:

Roboty ma@na wykon& przy wyciu dowolnego typu spenu zaakceptowanego przez

Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT:

Kazda partia wyrobdw przewidziana do wysytki powinnawera& wszystkie elementy
przewidziane norm lub projektem indywidualnym. Elementy do transpomalery zabezpieczy
przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanemé&ity mog by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektdedzoru, oraz zabezpieczone przed
uszkodzeniami, przeswaeiem lub utrag stateczngci.
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5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:
5.1.1.Zakres robo6t w czsci dotyczacej zaprojektowania, dostawy i montau dzwigu obejmuje

nastepujace czynndci:

opracowanie projektuzligu zgodnie z wymaganiami Zamawieggo, niniejszym opisem
technicznym i obowiizujgcymi przepisami prawa;

uzgodnienie dokumentacji wykonawczewilgu z organem wigiwej jednostki dozoru
technicznego oraz przygotowanie wniosku o wydaeieydji zezwalajcej na eksploatagj
dzwigu zgodnie z przepisami ustawy z dnia 21.12.2009 dozorze technicznym (Dz.U.
z 2015 r. poz. 1125) oraz przepisami rozpdeenia Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spotecznej z dnia 29.10.2003 r. w sprawie warunk&etinicznych dozoru technicznego
w zakresie eksploatacji niektérych sdzenr transportu bliskiego (Dz.U. z 2003 r. Nr 193
poz 1890), a tatle uiszczenie optat, o ktorych mowa w rozpdezeniu Ministra
Gospodarski.
W sprawie wysokeéri optat za czynngei jednostek dozoru technicznego (Dz.U. z 2014 r.
poz. 1675).

5.1.2. Zakres rob6t budowlanych w ogci dotyczacej wykonania dostawy i montau dzwiqu

obejmuje naskpujace czynndci:

5.1.3.

monta pomostow montsowych;

monta tablicy wstpnej;

monta tablicy sterowej;

monta falownika;

monta systemu dojazdu awaryjnego;

monta systemu zjazdu garowego;

monta systemu zdalnego monitoringu technicznegeigu;

monta systemu odzysku energii elektrycznej;

monta zespotu nagdowego z pasami i systemem ich monitoringu;
monta ogranicznika pydkaosci z obchzka i ling;

monta& ramy kabiny z chwytaczami;

monta kabiny;

monta drzwi kabinowych;

monta drzwi szybowych;

monta& prowadnic kabiny;

monta prowadnic przeciwwagi;

monta& przeciwwagi z obgrzeniem;

monta stupkéw pod zderzaki w podszybiu;

monta zderzakéw;

monta instalacji dwigowej w szybie i na kabinie;

monta oswietlenia szybu;

monta kaset wezwia na przystankach;

monta kasety dyspozycji w kabinie;

monta pi¢trowskazywacza ze strzatkami kierunku jazdy w kebima parterze;
monta wskanikow kierunku jazdy na przystankach;

monta systemu komunikacji radzy kabirmy a shzbami ratowniczymi;
monta systemu komunikatoéw gtosowych w kabinie;

monta oston na elementach ruchomych w szybie (m.in. rageaik prdkosci,
przeciwwaga);

monta drabinki w podszybiu.

Zakres robot budowlanych w ogci dotyczacej przygotowania szybu pod dwig

elektryczny bez maszynowni obejmuje naspujace czynndci:

doprowadzenie zgodnej z przepisami linii zasdej dzwig z rozdzielni gtownej (RG) do
nadszybia;
doprowadzenie linii telefonicznej z aktywnym sygmat z najbliszej krosownicy lub
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bezpdrednio z centrali telefonicznej do nadszybia;
monta hakdw i/lub belek nmych w nadszybiu;
przygotowanie otworéw drzwiowych pod drzwi szybowwaz obrobka otworéw
drzwiowych na gotowo po moria dzwigu.

5.1.4. Zakres robét w cesci dotyczacej przekazania wymienionego #wigu Zamawiajacemu

i wiaczenia go do eksploatacji obejmuje nagpujace czynndci:
udziat w badaniu wymienionegazdigu przeprowadzanym przez UDT (ocena zgsdno
i certyfikacja CE) oraz doprowadzenie do jego odbiado wydania decyzji o dopuszczeniu
do eksploatacji (koszty oceny zgodoodzwigu po stronie Wykonawcy, koszty rejestracii
dzwigu po stronie Zamawiggego);
przeszkolenie pracownikdw Zamawjeggo w zakresie obstugidigu;
opracowanie i przekazanie Zamaw@mu instrukcji obstugi oraz instrukcji konserwaciji
i eksploatacji dwigu;
sprawowanie konserwacji i zdalnego monitoringu tecimego dwigu przez okres
udzielonej gwarancji bez dodatkowego wynagrodzenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT:
6.1. Ogdlne wymagania odnémie kontroli jako $ci:

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakéci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
~Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robot:

Za wbudowane materialy oraz badanie ich przydainodpowiada Wykonawca. Przed
przysgpieniem do robot wykonawca zobamany jest przedstawilnzynierowi do akceptacii
aktualne swiadectwa bada materialtdw podstawowych wykonywanych w ramach padz
wewretrznego przez producenta (atesty materiatow). Ponsidykonawca zobowkeany jest do
sprawdzenia daty produkcji, daty przydairiodo stosowania, stanu opakawaraz wigciwego
przechowywania materiatow.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:
Ogoblne wymagania obmiaru rob6t podano w ST (kod08800-7) pkt. 7 ,Wymagania
0golne”.
7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:
Jednostlk obmiarowg robot jest m. in.: szt., kpl., odb.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogolne wymagania wykonania robét podano w ST (kb@0®000-7) pkt. 8 ,Wymagania
0golne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady ptatréei:

Ogodlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,Wymagania
0golne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
- Dzwig bedzie wykonany zgodnie z dyrektyvazwigows 95/16/WE.
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4. SST. SZCZEGOL OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE - KOD CPV - 45310000-3

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania techniczne dotygze zakresu prac ¢tych
w ramach zadania pod nagw
PRZEBUDOWA BUDYNKU POLEGAJ4CA
NA WYKONANIU WEWNETRZNEGO SZYBU WINDOWEGO
W ISTNIEJ4CEJ DUSZY KLATKI SCHODOWEJ

1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosojakktadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyehpkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST:
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robot zazanych z praca-

mi instalacji elektrycznych i obejmum. in.:

- modernizagj rozdzielnicy RE,

- ufozenie przewodu do tablicy stegup zasilagcej dzwig,

- Instalacg oswietleniowg wewretrzna,

- pofaczenia wyrbwnawcze,

- demonta istniepcych instalacji.

Poszczegolne dziaty analizosmazem z przedmiarem robot oraz z opisem techmezny

1.4. Okreslenia podstawowe:
Okredlenia podane w niniejszej SSd agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot:
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektowy, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogolne:

Ogdblne wymagania dotygze materiatbw ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST (kod 45000000-7) pkt 2 ,Wymagania ogoélne”.
2.2. Dobo6r materiatow:

Do wykonania robot nahly uzy¢ materiatdw posiadagych Aprobag Techniczig wydary
przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.

2.2.1. Przewody
- Przewod zytg Cu LgY-450/750V, 6 mm2.
- Przewod YDYp-450/750 V 3x1,5mm2.
- Przewod YDYp-450/750 V 4x1,5mm2.
- Przewdd YDY-450/750 V 5x4mm2.
- Przewody kabelkowe HDGs E90 3x2,5mm?2.
- Przewody kabelkowe HDGs E90 3x2x0,8mm2.
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2.2.2. Rozdzielnice
- Rozlcznik bezpiecznikowy 3x25A — 1 szt.

- Wylacznik r@nicowo - pgdowy z cztonem nadpdowym 16A-B 30mA AC 2-biegunowy
— 2 szt.

- Rozlcznik izolacyjny 63A — 1 szt.
- Wytaczniki nadpgdowe 10A-B — 6 szt.

2.2.3. Oprawy dwietleniowe
- Oprawy gwietleniowe typu A wg projektu.
- Oprawy éwietleniowe typu B wg projektu.
- Oprawy gwietleniowe typu Aw wg projektu.

2.2.4. Aparaty, osprat:
- kacznik instalacyjny, pojediczy, podtynkowy, IP-44, 10A, 230V.
- Puszki izolacyjne podtynkowe.
- Puszki izolacyjne podtynkowé. 60mm.
- Puszka PCV natynkowa 75x75mm.

2.2.5. Elementy palczai wyréwnawczych
- Bednarka ocynkowana — FeZn30x4mm.
- Wspornikiscienne.
- Zkacza uniwersalne krzpwe.

3. SPRAT:
Roboty ma@na wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez In-
spektora Nadzoru.

4. TRANSPORT:

Kazda partia wyrobéw przewidziana do wysytki powinaviera wszystkie elementy prze-
widziane norm lub projektem indywidualnym. Elementy do transpanalery zabezpieczy przed
uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Elemeaty; by¢ przewaone dowolnymisrod-
kami transportu zaakceptowanymi przez InspektordzNai, oraz zabezpieczone przed uszkodze-
niami, przesuriciem lub utraj stateczngci.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:
Roboty zwizane z instalacjami elektrycznymi nalgpowierzy¢ doswiadczonej ekipie.

5.1.1.ZASILANIE, BILANS MOCY:

5.1.1.1. Rozdzielnica RE:

W ciggu komunikacyjnym na klatce schodowej na partetmybku zamontowana jest rozdzielnica
elektryczna budynku — RE. Rozdzielpioalezy doposay¢ w wytacznik izolacyjny, rozicznik
bezpiecznikowy, wyczniki raznicowo-pgdowe, wyhczniki nadmiarowo-pgdowe wg schematu
rys. IE-01. Z rozdzielnicy RE zasilanecdy: istniegce odbiory, tablica zasikggo sterujca
dzwigiem osobowy, éwietlenie szybu gwigowego, dwietlenie kabiny dwigowej, Gwietlenie nad
drzwiami wefciowymi do windy, éwietlenie awaryjne nad drzwiami vgejowymi do windy.
Obudowa rozdzielnicy pozostaje bez zmian do daksksploatacii.

30



5.1.1.2. Bwig osobowy:

Tablica sterowniczo zasilgja dwig — TSZD zainstalowanaghzie na ostatniej kondygnacji przy
drzwiach do windy (tabligdostarcza dostawcawligu). TZSD zasilanadulzie z rozdzielnicy elek-
trycznej RE przewodem typu YDY5x4ninProjekt przewiduje doprowadzenie przewodu zasilaj
cego dla TSZD oraz pozostawienie 3m zapasu.

Dzwig seryjnie wyposzony ledzie w system sprowadaal kabire na parter w przypadku zaniku
napkcia w budynku.

5.1.1.3.BILANS MOCY:

Rozdzielnica RE dla projektowanych obwodow:

- moc zainstalowana Pz =7,0kW,

- moc obliczeniowa Po = 5,6kW,

- prad obliczeniowy lo = 8,7A.

MOC PROJEKTOWANYCH OBWODOW NIE WPLYWA NA BILANS MO& CALEGO
BUDYNKU.

5.1.2.UKtAD POMIAROWY ENERGII ELEKTRYCZNEJ:

Uktad pomiarowy obiektu do rozliczenia z ZakladenmeEgetycznym pozostaje bez zmian
do dalszej eksploatacii.

5.1.3. INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWN ETRZNE:

5.1.3.1. BWIETLENIE PODSTAWOWE:

Istniejgce oprawy éwietleniowe w okolicy montau dzwigu osobowego pozostajbez zmian.
Ze wzgkdu na zapewnienigredniego natzenia dwietlenia na poziomie 150Ix a na ostatniej
kondygnacji 200Ix dodatkowo projektujeecsoprawy dwietleniowe przed wégiem do windy

w ciggu komunikacyjnym na kaej kondygnacji. Rozmieszczenie oprawwietleniowych
pokazano na planach instalacyjnych. Zasilanie opngikona przewodami kabelkowymi 750V,
YDYp3x1,5mnt z rozdzielnicy RE.

Zafaczanie projektowanego swietlenia poprzez czujki ruchu wbudowane w oprawy
oswietleniowe.

5.1.3.2. BWIETLENIE SZYBU:

Projektuje st oprawy @dwietleniowe w szybie windowym. Nalg zastosowa oprawy LED 4,5W,
typu OVAL, min.IP-44. Zasilanie opraw wykofia przewodami kabelkowymi 750V,
YDYp3x1,5mnt z rozdzielnicy RE. Instalagjnalery prowadzé n/t w rurkach instalacyjnych.
Zalaczanie projektowanegawietlenia poprzezacznik géwietleniowy w szybie.

5.1.3.3.0SWIETLENIE AWARYJNE:

Projektuje s§ oswietlenie awaryjne przed waiem do windy, w miejscu zainstalowania
przeniesionego hydrantu, przeniesionych przyciskaldymiania. Gwietlenie kdzie uruchamia
sie automatycznie w przypadku zaniku ngg@a podstawowego nie pdiej niz 2 sek. po jego
zaniku. Gwietlenie kzdzie dziat& przez co najmniej 1 godziroraz kedzie zapewni& osggniccie
sredniego natzenia dwietlenia na podtodze wzdtusrodkowej linii drogi ewakuacyjnej nie
mniejsze ni 1Ix, a na centralnym pasie drogi, obejgoym nie mniej ni potowe szerokdci drogi
nie mniej nk 0,5 Ix. Poziom natenia dwietlenia awaryjnego w miejscu zainstalowania hytlra
przyciskow oddymianiadalizie wynost co najmniej 5Ix. Wszystkie oprawy awaryjnedh spetnia
wymagania normy PN-EN 60598-2-22:2015-@prawy dwietleniowe. Cgs¢ 2-22: Wymagania
szczegotowe. Oprawyswietleniowe do éwietlenia awaryjnegdoeds posiadéa w tym zakresie
swiadectwa dopuszczenia CNBOP.

5.1.3.4.INSTALACJA TELEFONICZNA:

Do kontaktu mgdzy kabirg a shzbami ratowniczymi naley zastosowa bezprzewodowy modut
GSM lub doprowad#i lini¢ telefoniczm od najbliszego punktu dystrybucyjnego. Modut ngle
zamowt jako komplet razem z zasilaczem i akumulatoremdéfo zasilany d&dzie z rozdzielnicy
RE przewodem YDY3x1,5mhuktadanym p/t i w szybiezvigu.
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5.1.3.5. INSTALACJA SIt OWA:

Instalacja sitowa obejmuje wewinzne instalacje rozdzielcze. Instalacje sitowerartizielnicy RE
do rozdzielnicy TZSD oraz odbiornikbw naje prowadzé w listwie PCV lub p/t. Sposdb
prowadzenia instalacji nate ustalt z Uzytkownikiem na etapie wykonawstwa.

5.1.4. INSTALACJA UZIEMIAJ ACA:

W ptycie dennej naley zatopt ptaskownik FeZn30x4mm i wyprowadzejgo z zapasem do szach-
tu windowego. Konstrukcjezsvigu naley podhczy¢ z ptaskownikiem. Pgtzenia wykoné jako
spawane. Dodatkowo ptaskownik najlgolaczy¢ z uziemieniem budynku.

Po wykonaniu instalacji natg wykona pomiary. Zmierzona rezystancja uziemienia niezeno
przekracza 10Q.

5.1.5. ZAGADNIENIA B.H.P:

Jako podstawowvochrore od poraen pradem elektrycznym stosujegsizolacg robocz i ochronmny
kabli, przewodow i urgdzen.

Jako system dodatkowej ochrony od gefigpradem elektrycznym stosujecsi

w urzagdzeniach odbiorczych nn 0,4/0,23kV — SAMOCZYNNE WANEZENIE realizowane
za pomog rozfgcznikow bezpiecznikowych, wytznikdw ré&nicowo pgdowych. Projektowany
uktad sieci TN-Bezpieczéastwo przeciwporzeniowe zapewnia rowniesystem szyn i przewodow
wyroéwnawczych pajczonych z uziemieniem.

W trakcie realizacji instalacji natg przestrzega obowizujacych przepiséw BHP przy pracach
na wysokdgci, spawalniczych, montawych, malarskich itp.

Prace elektryczne me wykonywd& pracownik, ktory ma aktualne uprawnienia zawodowe,
potwierdzone zaviadczeniem kwalifikacyjnym ,E”, ukaczyt 18 lat, posiada dobry stan zdrowia
I zostat zapoznany z przepisami bhp. Pracownikudaiony przy robotach elektrycznych powinien
by¢ wyposaony w odpowiednrj odziez robocz, rekawice ochronne oraz tagimarzdziowy. Osoby
zatrudnione przy robotach elektrycznych powiritisle przestrzegawszelkich przepiséw bhp,
obowigzujacych przy danych ugdzeniach elektrycznych.

Przed rozpocgxiem pracy naley:

- Zapozna sie z dokumentagji zaplanowa kolejnai¢ poszczegolnych etapdw pracy.

- Przygotowa konieczne nakglzia z izolowanymi uchwytami, chragmymi przed bezpwednim
porazeniem.

- Przygotowa konieczny sprg pomiarowy oraz niezfainy sprzt izolacyjny, jak: gkawice
dielektryczne, zabezpiecaag przed skutkami przypadkowego dotkia dwoch przewodow o
réznych potencjatach (kontrolowane co 6 m-cy), kalosigvaniki, pomosty izolacyjne i okulary
ochronne w zalaosci od charakteru prowadzonych prac.

Przy uktadaniu instalacji tymczasowych, jak i stihyv budynkach naks:

- zwrac& uwag na zabezpieczenie jej przed uszkodzeniami mechaymu.

- Przy kuciu bruzd i otworéw stosowakulary ochronne iekawice.

Wykonywanie linii napowietrznych i kablowych.

- Prace na linii naley wykonywa po wyhczeniu nagicia.

- Sprawdzt przy pomocy wskanika czy w oddczonym odcinku sieci nie wygiuje napgcie.

- Przed przysgjpieniem do przecinania kabli elektrycznych vglerytaczy¢ je spod nagkia,;
niezalenie od tego po zdgiu z kabla pancerza i powtoki powinng sprawdzt (wskanikiem
neonowym) czy rzeczywégie nap¢cie zostato wygczone, nagpnie kabel roztadowaprzez
pofaczenie wszystkicliyt z pancerzem.

- Do przecinania kabla stosoévpit¢ z izolowar raczka i uziemiona opraw pitki.

5.1.6. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA:

W zakresie instalacji elektroenergetycznych ¢mgce parametry i cechy projektowanych instala-

cji i urzadzear wptywajg na bezpieczestwo przeciwpgarowe budynku:

- wszystkie stosowane przewody, aparaty pdeenia musgz posiada atesty stosowalrsoi

w budownictwie B, przewody elektryczne magniec izolacg o napéciu znamionowym 750V,
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kable niskiego napcia - izolacg o napeéciu znamionowym 1000V

- W miejscach przé¢ przewodow przez elementy oddzigeleprzeciwpaarowych
przewidzi€ przepusty lub uszczelnienia 7@avowe o klasie odporgoi ogniowej wymaganej dla
tych oddzielé przeciwpaarowych.

- Instalacje w budynku oélie s dziataniem Przeciwparowym Wyhcznikiem Pgdu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT:
6.1. Ogdlne wymagania odnémie kontroli jako $ci:

Ogodlne wymagania dotygze kontroli jakdci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
~Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robot:

Za wbudowane materiaty oraz badanie ich przydairmdpowiada Wykonawca. Przed przy-
stgpieniem do robo6t wykonawca zobazany jest przedstawilnzynierowi do akceptacji aktualne
Swiadectwa bada materiatdow podstawowych wykonywanych w ramach padavewrtrznego
przez producenta (atesty materiatow). Ponadto Wgkaa zobowgzany jest do sprawdzenia daty
produkciji, daty przydatrigi do stosowania, stanu opakawaraz wiaciwego przechowywania ma-
teriatow.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot:
Ogolne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod8800-7) pkt. 7 ,Wymagania ogol-
ne”.
7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:
Jednostlk obmiarowg robo6t jest m. in.: m2, m, szt., pomiar, otw., itd.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogolne wymagania wykonania robét podano w ST (kb@0®000-7) pkt. 8 ,Wymagania
0golne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnéi:

Ogolne ustalenia dotygee ptatnéci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,Wymagania
0golne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Zakres, przedmiot
I wymagania podstawowe.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznelektach budowlanych. Dobor i montevy-
posaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steioran

- PN-EN 1838:2005 - Zastosowaniametlenia - Gwietlenie awaryjne.

- PN-EN 60598-2-22:2004 ,Oprawywietleniowe.

OPRACOWAL: mgr inz. Andrzej Klimkiewicz — ST — 455/88

33



