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                   OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA
1. Przedmiotem zamówienia jest dostawa, montaż, uruchomienie, kalibracja i integracja hydrograficznej, przenośnej echosondy wielowiązkowej MBES do pomiarów batymetrycznych wysokiej rozdzielczości wraz z przygłowicowym miernikiem prędkości rozchodzenia się dźwięku w wodzie (SVP), miernikiem prędkości dźwięku w wodzie SVP do wyznaczenia profilu prędkości dźwięku w wodzie niezbędnego do kalibracji systemu, inercyjnego systemu nawigacyjnego (INS – Inertial Navigation System) wysokiej precyzji z kompensatorem przechyłów i żyrokompasem, kompletnym okablowaniem portów wyjściowych, urządzeniem do synchronizacji czasu PPS, odbiornikiem GNSS z opcją fixed RTK oraz wyjściem PPS, wzmocnionym przenośnym komputerem, dodatkowym monitorem, oprogramowaniem niezbędnym do zarządzania pracą echosondy, oprogramowaniem do projektowania, prowadzenia oraz zarządzania pracą całego zintegrowanego systemu batymetrycznego za pomocą echosondy wielowiązkowej, oprogramowaniem do obróbki chmury punktów z systemu MBES, przenośnego plotera map z funkcją sonaru i tworzenia mapy dna w czasie rzeczywistym, agregatem prądotwórczym i zasilaczem awaryjnym.

2. Parametry techniczne dostarczonej echosondy wielowiązkowej MBES muszą zapewnić Zamawiającemu możliwość prowadzenia wysokorozdzielczych pomiarów batymetrycznych na wodach śródlądowych, wykonywania pomiarów na szlakach żeglugowych mających na celu zapewnienie bezpieczeństwa żeglugi. Dostarczony system MBES musi zapewniać Zamawiającemu wykrywanie i identyfikację niewielkich obiektów na dnie, wraków, stanowisk archeologicznych badanie struktury dna oraz prowadzenie szczegółowej inwentaryzacji podwodnych konstrukcji budowli inżynierskich i hydrotechnicznych. System musi posiadać narzędzie jednoczesnej, wysokorozdzielczej detekcji dna, oraz obiektów znajdujących się w toni i na dnie.   

3. Dostarczona echosonda wielowiązkowa (MBES), przygłowicowy miernik prędkości rozchodzenia się dźwięku w wodzie (SVP), miernik profilu prędkości dźwięku w wodzie SVP, inercyjny system nawigacyjny (INS), urządzenie do synchronizacji czasu PPS (adapter), odbiornik GNSS, komputer przenośny, monitor dodatkowy, ploter map z sonarem, generator i awaryjny zasilacz, kable niezbędne akcesoria muszą być fabrycznie nowe oraz pochodzić z oficjalnego kanału dystrybucji na obszar Unii Europejskiej oraz dopuszczone do obrotu w krajach Unii Europejskiej.

4. Wykonawca dostarczy, zamontuje, uruchomi, wykona kalibrację, testowanie oraz wszelkie inne czynności przewidziane przez producenta w dokumentacji technicznej dla danego produktu, które potwierdzą prawidłowe współdziałanie echosondy wielowiązkowej z zainstalowanym systemem pozycyjnym i zainstalowanym systemem inercyjnym oraz pozwolą na ich wykorzystywanie do wykonywana wysokorozdzielczych pomiarów hydrograficznych. Montaż i uruchomienie oraz testowanie dostarczonego wyposażenia musi zostać wykonane przez osobę/y posiadającą/e przeszkolenie w zakresie instalacji i kalibracji urządzeń oraz posiadające uprawnienia hydrografa klasy A lub B..

5. Wykonawca zaprojektuje, wykona, dostarczy i zamontuje rurowy uchwyt wsporczy głowicy MBES do jednostki pływającej będącej w posiadaniu Zamawiającego (łódź o długości ok 5 m z twardym dnem wykonana z laminatu, z kabiną). Projekt montażu uchwytu musi być skonsultowany z Zamawiającym. Uchwyt musi być wykonany ze stali nierdzewnej, główny uchwyt głowicy z rury o średnicy min 6 cm, o grubości ścianki min 0,6 cm.  Uchwyt musi gwarantować stabilną, niezmienną geometrycznie konstrukcję łączącą głowicę echosondy, mocowanie anteny GNSS, oraz miejsce montażu jednostki inercjalnej INS. Uchwyt musi zapewniać możliwość sprawnego podniesienia głowicy ponad wodę oraz do transportu łodzi na wózku podłodziowym. Musi być także możliwość demontażu i ponownego montażu głowicy na konstrukcji wsporczej. Wykonawca zaprojektuje, wykona, dostarczy i zamontuje na łodzi platformę do agregatu prądotwórczego ze stali nierdzewnej.  Miejsce stałego postoju łodzi - Olsztyn. Zamawiający dostarczy łódź wraz z wózkiem podłodziowym do wskazanego przez Wykonawcę miejsca montażu uchwytu wsporczego i platformy do agregatu (do 200 km od siedziby Zamawiającego).

6. Głowica echosondy wielowiązkowej i przygłowicowy miernik prędkości rozchodzenia się dźwięku w wodzie muszą być zamontowane i zabezpieczone w sposób ograniczający korozję głowicy, miernika i elementów montażowych oraz negatywny wpływ czynników środowiskowych. Głowica musi być zabezpieczona przed uszkodzeniami mechanicznymi podczas wykonywania sondażu.

7. Miernik prędkości rozchodzenia się dźwięku w wodzie (SVP) musi być zamontowany w bezpośrednim sąsiedztwie głowicy echosondy wielowiązkowej, w sposób umożliwiający jego łatwy montaż i demontaż. Miernik musi być zabezpieczony przed uszkodzeniem mechanicznym.

8. Dostarczony zestaw echosondy wielowiązkowej musi posiadać urządzenie synchronizacji czasu PPS zapewniające prawidłową synchronizację pracy wszystkich komponentów systemu hydrograficznego.

9. Ze względu na niewielką wielkość jednostki pływającej posiadanej przez Zamawiającego (ok 5m) oraz obszar wykonywanych prac na zbiornikach śródlądowych z licznymi zasłonami sygnału GNSS (drzewa, budynku, budowle hydrotechniczne, mosty) Zamawiający nie dopuszcza instalacji systemu inercyjnego, który wymagałby montażu i wykorzystania linii bazowej dwóch lub większej ilości anten GNSS. System inercyjny musi posiadać narzędzie do obliczeń pozycji w trybie post-processing.

10. Wszystkie elementy zintegrowanego systemu echosondy wielowiązkowej oraz dodatkowego wyposażenia muszą być objęte min. 3-letnią gwarancją producenta.

11. Wykonawca zapewni obsługę serwisową wszystkich elementów systemu echosondy wielowiązkowej, po zakończeniu okresu gwarancyjnego przez okres min. 5 lat od daty zakończenia gwarancji  producenta.

12. Odbiór dostawy i montaż wszystkich urządzeń musi zastać zakończony wykonaniem przez Wykonawcę pomiarów testowych poprawności funkcjonowania wszystkich składników wielowiązkowego systemu hydrograficznego w warunkach realizacji pomiarów hydrograficznych na dwóch niezależnych akwenach (jeziorach) w okolicach Olsztyna (instalacja, uruchomienie systemu testy poprawności, deinstalacja, przejazd na inny akwen, ponowna instalacja, uruchomienie systemu i testy poprawności działania). Wykonawca zapewni także bezpłatne, kompletne przeszkolenie operatorów echosondy wielowiązkowej ze strony Zamawiającego w zakresie oprogramowania każdego z elementów systemu oraz konfiguracji, kalibracji i korzystania z  głównego programu do prowadzenia prac hydrograficznych, obróbki, przetwarzania i wizualizacji pozyskanych danych (2 osoby).
  …..................., dnia …................. 
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