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          Zmieniony Załącznik nr 1 do SIWZ

             Nr postępowania: 262/2017/PN/DZP

FORMULARZ CENOWY 
Zadanie nr 1. Echosonda Wielowiązkowa (MBES) – 1 sztuka.
	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE ECHOSONDY WIELOWIĄZKOWEJ (MBES)
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Konstrukcja głowicy

(Construction of transducer)
	System jednogłowicowy, głowica tytanowa
	

	Waga głowicy w powietrzu

(Weight sonarhead, Projector + Receiver)
	Do 15 kg
	

	Ilość wygenerowanych wiązek na jeden impuls

(Measurements per ping)
	Min. 512
	

	Szerokość kątowa wiązki w poprzek trasy

(Beam width across-track)
	Max. 0.5°
	

	Szerokość kątowa wiązki wzdłuż trasy

(Beam width along-track)
	Max. 1°
	

	Kąt pokrycia pasa pomiarowego

(Swath widht)
	min. 150°


	

	Min. częstotliwość przetwornika

(Min. frequency)
	200 kHz
	

	Max. częstotliwość przetwornika

(Max. frequency)
	od 400 do 700 kHz
	

	Min. głębokość sondażu pod głowicą

(Min. depth)
	0.5 m
	

	Max. głębokość

(Min. depth)
	200 m
	

	Zmiana częstotliwości sondowania

(Sounding frequency changing)
	Min. 10 kHz
	

	Rozdzielczość pomiaru głębokości

(Depth resolution)
	5 - 10 mm
	

	Częstotliwość impulsów

(Ping frequency)
	Do 50 impulsów/s
	

	Stabilizacja sektora pomiarowego w czasie rzeczywistym

(The stabilization of the measurement in real time)
	roll
	

	Opcja równomiernego pokrycia dna wiązkami pomiarowymi 

(Constant seafloor spacing)
	tak
	

	Dynamiczna zmiana kąta wachlarza wybranego sektora

(Dynamic changing the angle of the swath)
	tak
	

	Zawężanie sektora pomiarowego

(Narrowing the measurement sector)
	tak
	

	Funkcja jednoczesnej, wysokorozdzielczej detekcji dna, oraz obiektów znajdujących się w toni i na dnie.   
	tak
	

	Długość okablowania do głowicy
	Do 10 m. Dostosowane do łodzi
	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	

	                                                                                                           Cena brutto:
	


Zadanie nr 2. Inercyjny system nawigacyjny (INS) – 1 sztuka.

	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE INERCYJNEGO SYSTEMU NAWIGACYJNEGO (INS)
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Dokładność czujnika przechyłów poprzecznych „roll”

(Roll accuracy)
	0.01°
	

	Dokładność czujnika przechyłów wzdłużnych „pitch”

(Pitch accuracy)
	0.01°
	

	Dokładność kursu rzeczywistego „heading”

(Heading accuracy)
	0.01°
	

	Dokładność czujnika nurzania „heave”

(Heave accuracy)
	2.5 cm
	

	Narzędzie obliczeń pozycji w trybie post-processing.
	tak
	

	Temperatura pracy
	-20°C to + 55°C
	

	Waga jednostki centralnej
	Do 5 kg
	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	

	                                                                                       Cena brutto:
	


Zadanie nr 3. Przygłowicowy miernik prędkości rozchodzenia się dźwięku w wodzie (SVP) – 1 sztuka.

	PRZYGŁOWICOWY MIERNIK PRĘDKOŚCI ROZCHODZENIA SIĘ DŹWIĘKU W WODZIE (SVP)
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Zakres prędkości dźwięku w wodzie

(Sound velocity range)
	1350 - 1800 m/s
	

	Rozdzielczość/Dokładność do 50 m

(Resolution/accuracy)
	0.01 / ±0.05 metrów na sekundę


	

	Częstotliwość pomiaru

(Sampling rate)
	20 MHz
	

	Obudowa

(Housing)
	tytanowa
	

	Kompatybilność z głowicą MBES
	tak
	

	Walizka transportowa
	tak
	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	

	                                                                                                    Cena brutto:
	


Zadanie nr 4. Miernik profilu prędkości rozchodzenia się dźwięku w wodzie (SVP).
	MIERNIK PROFILU PRĘDKOŚCI ROZCHODZENIA SIĘ DŹWIĘKU W WODZIE (SVP)
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Zakres prędkości dźwięku w wodzie

(Sound velocity range)
	1375 - 1900 m/s
	

	Rozdzielczość/Dokładność pomiaru prędkości dźwięku w wodzie

(Resolution/accuracy)
	0.001 / ±0.02 metrów na sekundę


	

	Rozdzielczość/Dokładność/Zakres pomiaru temperatury w wodzie

(Resolution/accuracy/range)
	0.001 / ±0.01°C / -5 °C do +35°C


	

	Rozdzielczość/Dokładność pomiaru ciśnienia w wodzie

(Resolution/accuracy/range)
	0.001 % głębokości / ±0.05 % głębokości


	

	Częstotliwość pomiaru

(Sampling rate)
	1 - 16 MHz
	

	Zasięg maksymalny

(Max. range)
	500 m
	

	Pamięć wewnętrzna

(Internal memory)
	tak
	

	Komunikacja

(Communication)
	Port RS232/Bluetooth
	

	Długość kabla
	100 m
	

	Walizka transportowa
	tak
	

	Oprogramowanie
	tak
	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	

	                                                                                                     Cena brutto:
	


Zadanie nr 5. Odbiornik satelitarny GNSS – 1 sztuka.
	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE ODBIORNIKA SATELITARNEGO GNSS
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Rodzaj odbiornika
	Rover RTK/RTN, umożliwiający pozycjonowanie w trybie RTK “fixed”
	

	Śledzone sygnały

(Signal received)
	GPS (L1, L2,kod C/A i P, L5), GLONASS, BEIDOU, SBAS


	

	Częstotliwość określania pozycji

(Update rate)
	Min. 20 Hz
	

	Dokładność wyznaczania pozycji

(Positioning accuracy)
	RTK – 10 mm + 1 ppm horyzontalnie, 20 mm + 2 ppm wertykalnie

DGPS – 0.3 m horyzontalnie, 0.6 m wertykalnie
	

	Format wymiany danych

(Protocol)
	RTCM 2.x, 3.x,CMR,

CMR+, NMEA
	

	Porty wejścia/wyjścia

(Serial inputs/outputs)
	RS-232, antenna GNSS, PPS,
	

	Dokładność Heave (RMS)
	Min. 30 cm (DGPS), 10 cm (RTK)
	

	Rejestracja surowych danych obserwacyjnych
	tak
	

	Temperatura pracy
	-30°C to + 65°C
	

	Stopień ochrony
	IP66
	

	Wyposażenie dodatkowe
	Zintegrowane urządzenie GPRS do transmisji surowych danych/korekt ze stacji referencyjnych w trybie RTK i DGPS
	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	


Zadanie nr 6. Wzmocniony komputer przenośny – 1 sztuka.
	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE WZMOCNIONEGO KOMPUTERA PRZENOŚNEGO
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	1.) Klasa wytrzymałości – Fully Rugged.

2.) Odporność na wstrząsy/upadki/ wibracje – MIL-STD-810G.

3.) Obudowa ze stopu magnezu odporna na upadki i wibracje.

4.) Odporny na wstrząsy i upadki dysk twardy.

5.) Ochrona przed zapyleniem/wodą – IP65.

6.) Praca w szeroki zakresie temperatur od -20°C do 60°C.

7.) Procesor osiągający w benchmarku:

http://www.cpubenchmark.net/cpu_list.php minimum 4900 punktów.

8.) Dysk  min. 256 GB SSD.

9.) RAM min. 16 GB co najmniej DDR3.

10.) Matryca 15,6” min. (1920 x 1080) TFT LCD Full HD, matowa o wysokiej jasności pozwalającej na pracę w bezpośrednim świetle słonecznym.

11.) Karta grafiki osiągająca w benchmarku http://www.videocardbenchmark.net/gpu_list.php min 945 punktów, posiadająca co najmniej 2048 MB RAM.

12.) Porty rozszerzeń: 

1. ExpressCard/54 -1 szt.,

2. Smart Card – 1 szt.,

3. SD Card – 1 szt..

13.) Porty we/wy:

4. Serial port (9-pin; D-sub) – 2 szt.,

5. External VGA (15-pin; D-sub) – 1 szt.,

6. USB 3.0 (9-pin) – 2 szt.,

7. USB 2.0 (4-pin) – 1 szt.,

8. USB 2.0 / eSATA Combo – 1 szt.,
9. LAN (RJ45) – 2 szt.,
10. HDMI – 1 szt.,

11. Docking connector (80-pin) x 1,

12. WWAN.
14.) Komunikacja

13. Dual Band Wireless 802.11ac,
14. Bluetooth® (v4.0),

15. SiRFstarIV GPS.

15.) Układ szyfrowania TPM 1.2.
16.) Czytnik linii papilarnych.

17.) Waga do 5,5 kg.

18.) Klawiatura membranowa z podświetleniem LED z sekcją numeryczną. 

Bateria 9 komorowa, minimalny czas pracy na baterii 420 min

Gwarancja min. 3 lata
	

	                                                                                 Cena brutto:
	


Zadanie nr 7. Dodatkowy monitor – 1 sztuka.

	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE DODATKOWEGO MONITORA
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	1. Matryca 17” min. 1920-1080 o wysokiej jasności pozwalającej na pracę w bezpośrednim świetle słonecznym,

2. Rodzaj podświetlania: LED,

3. Kąt widzenia w horyzoncie min. 170 stopni,

4. Jasność: min. 800 cd/m2, 

5. Częstotliwość odświeżania: 50-75 Hz,

6. Ochrona przed zapyleniem/wodą – IP65,

7. Minimalny zakres pracy w temperaturach: od 0°C do 50°C,

8. Proporcje wymiarów matrycy 16:9,
9. Czujnik natężenia światła – automatycznie dostosowuje jasność ekranu do warunków otoczenia,

10. Montaż naścienny lub wolnostojący.

11. Gwarancja min. 3 lata
	12. 

	                                                                                  Cena brutto:
	


Zadanie nr 8. Oprogramowanie do zbierania i opracowywania danych hydrograficznych – 1 sztuka.

	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE OPROGRAMOWANIA DO ZBIERANIA I OPRACOWYWANIA DANYCH HYDROGRAFICZNYCH
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Specjalistyczne oprogramowanie do akwizycji, przetwarzania, wizualizacji, postprocessingu i obróbki zbieranych w terenie danych hydrograficznych. 

Kompletne oprogramowanie do zbierania (akwizycji), planowania pomiarów, przetwarzania w tym czyszczenia i weryfikacji danych pomiarowych oraz wsparcia procesu nawigacji łodzi w najnowszej, aktualnie dostępnej na rynku wersji. Procedura pomiaru i zbierania danych musi odbywać się w ramach jednego pakietu oprogramowania w czasie rzeczywistym.

Oprogramowanie powinno posiadać aktywne moduły umożliwiające jednoczesne pozyskiwanie surowych danych pomiarowych z echosondy wielowiązkowej (jedno lub wielogłowicowej), echosondy wielokanałowej, echosondy jednowiązkowej, systemu pozycyjnego, systemu inercyjnego, pojazdu podwodnego, sytemu nawigacji podwodnej i systemu sonaru holowanego w funkcji automatycznej synchronizacji czasu wszystkich pozyskiwanych danych. 

Oprogramowanie musi umożliwiać nawigację, pozycjonowanie, planowanie prac (linii) pomiarowych, kalibrację systemów hydrograficznych, tworzenie planów batymetrycznych, wyliczanie kubatur oraz umożliwiać analizę hydrograficzną 2D/3D/4D zebranych danych pomiarowych wraz z możliwością tworzenia wizualizacji i animacji 3D, prezentacji i publikacji.

Oprogramowanie musi posiadać opcję wyświetlania komórek map wektorowych formatu S-57.

Na wszystkie moduły aplikacji wymagane są licencje na czas nieokreślony (bezterminowe) na 2 (dwa) niezależne stanowiska robocze ze wsparciem technicznym producenta na okres co najmniej 12 miesięcy od daty odbioru przez Zamawiającego.
	

	                                                                                       Cena brutto:
	


Zadanie nr 9. Ploter map z sonarem.
	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE PLOTERA MAP Z SONAREM
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Ekran
	Wyświetlacz dotykowy 12 cali, 16:9, wysokiej rozdzielczości, kolorowy z jasnym podświetleniem led i powłoką przeciwodblaskową
	

	Funkcja ekranu dotykowego
	tak
	

	Rozdzielczość ekranu
	Min 1280x720
	

	Dwukanałowy przetwornik sonarowy Chirp
	tak
	

	Częstotliwość przetwornika sonaru  w technologii Chirp
	455/800 kHz
	

	Dwukanałowy przetwornik sondy
	tak
	

	Częstotliwość przetwornika sondy
	83/200 kHz
	

	Pozycjonowanie GNSS min 10 Hz
	tak
	

	Jednoczesny widok okna sonaru oraz sondy
	tak
	

	Gniazdo karty microSD
	podwójne
	

	Funkcja śledzenia obiektów w toni
	tak
	

	Czujnik temperatury zintegrowany z przetwornikiem
	tak
	

	Obudowa wodoszczelna IPX7
	tak
	

	Łączność bezprzewodowa
	tak
	

	Zestaw oraz funkcja do tworzenia trójwymiarowego obrazu dna i obiektów w toni w czasie rzeczywistym
	tak
	

	Funkcja uzyskania sonogramu wysokiej rozdzielczości
	tak
	

	Funkcja tworzenia map batymetrycznych w post-processingu
	tak
	

	Funkcja rejestracji i przeglądania nagranych danych
	tak
	

	Możliwość wgrania map elektronicznych ENC (C-MAP, Navionics)
	tak
	

	Torba transportowa
	tak
	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	

	                                                                                   Cena brutto:
	


Zadanie nr 10. Agregat prądotwórczy.

	PARAMETRY TECHNICZNE I FUNKCJE AGREGATU PRĄDOTWÓRCZEGO
	PARAMETRY OFEROWANE*

	Oferowane urządzenie musi być fabrycznie nowe, nie regenerowane, nie używane, nie powystawowe - z bieżącej produkcji. Kompletne i gotowe do użytkowania bez dodatkowych zakupów.

Pełna nazwa urządzenia, typ, model*: ……………………………………………………..…………………………………………………..………………

Producent*:…………………………………………………………………………………………………………………………………………….…………

Kraj pochodzenia*: ……………………………………………………………………………………………………………….……………………………..

Rok produkcji*: ……………………………………………………………………………………………………………………………………

	Moc max.
	Min. 2 kW
	

	Moc nom.     
	Min.  1,6 kW
	

	Gniazda AC     
	2 x 230V 16 A
	

	Gniazda DC
	12V - 8A
	

	Moc max.
	Min. 2,8 KM
	

	Rozruch
	ręczny
	

	Długość
	Do 550 mm
	

	Szerokość   
	· Do 350 mm
	· 

	Wysokość
	Do 450 mm
	

	Masa sucha     
	· Do 22 kg
	· 

	Zbiornik paliwa     
	Min. 3,5 l
	

	Wyposażenie
	Kontrolki pracy i przeciążenia;

Zabezpieczenia magneto-termiczne prądnicy i olejowe silnika;

· gniazdo prądu stałego, gniazda do autosynchronizacji.

	

	ZASILACZ AWARYJNY (UPS)
	Moc: min. 800 W.

Zasilacz  podtrzymujący napięcie powinien współpracować z całym zestawem urządzeń będącym przedmiotem zamówienia.


	

	Gwarancja
	Min. 3 lata
	

	                                                                                             Cena brutto:
	


…..................., dnia …........................















   ________________________________________

                          (podpisy osób upoważnionych do reprezentacji)
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*) Zamawiający wymaga wypełnienia przez wpisanie konkretnych, oferowanych parametrów, nazwy/typu/modelu, producenta, kraju pochodzenia, roku produkcji. Brak w ofercie  jednoznacznego wskazania wyszczególnionych powyżej parametrów spowoduje odrzucenie oferty na podstawie art. 89 ust. 1 pkt. 2) ustawy Pzp jako oferta, której treść nie odpowiada treści specyfikacji istotnych warunków zamówienia.

**)Przedstawione powyżej parametry są parametrami granicznymi. W przypadku wskazania w opisie przedmiotu zamówienia nazw własnych, patentów, pochodzenia lub parametrów technicznych wskazujących na produkt konkretnego producenta Zamawiający zgodnie z treścią art. 29 ust. 3 ustawy Prawo zamówień publicznych dopuszcza możliwość składnia ofert równoważnych.
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