Legenda:

04 - ul.Oczapowskiego 4

05 - ul.Oczapowskiego 5

011 - ul. Oczapowskiego 11

013 - ul. Oczapowskiego 13

H10 - ul. Heweliusz 10

H14 - ul. Heweliusza 14

S46A - ul. Stoneczna 46A

S54 - ul.Stoneczna 54

s.(Nazwa Katedry) - sala katedry

Plan wykonali:
Wiestaw Komar
Wojciech Migskowski
Magdalena Zielinska
Podpis przedstawiciela

samorzadu studenckiego:

Zatwierdzit:

SPIS KATEDR:

KBEPiM - Katedra Budowy, Eksploatacji Pojazdéw i Maszyn

- ul. Oczapowskiego 11

KEEEiA - Katedra Elektrotechniki, Energetyki, Elektroniki i Automatyki
- ul. Oczapowskiego 11

KIB - Katedra Inzynierii Bezpieczenstwa

- ul. Oczapowskiego 11

KIS - Katedra Inzynierii Systemow

- ul. Heweliusza 14

KMRIiPS - Katedra Maszyn Roboczych i Metodologii Badan

- ul. Oczapowskiego 11

KMiPKM - Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukeji Maszyn

- ul. Oczapowskiego 11

KMiETI - Katedra Mechatroniki i Edukacji Techniczno-Informatycznej
- ul. Stoneczna 46A

KPB - Katedra Podstaw Bezpieczenstwa

- ul. Heweliusza 10

KTMiM - Katedra Technologii Materiatéw i Maszyn

- ul. Oczapowskiego 11
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UNIWERSYTET WARMINSKO-MAZURSKI W OLSZTYNIE

PONIEDZIALEK
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WYDZIAL NAUK TECHNICZNYCH
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WTOREK

15 15 15 15 15 15 15 15 15 15 15
7°-8 | 859 | 910 | 107°-11]117°-12]127-1313°-14|147°-15|157-16|16°-17| 17 -18 | 187-19 |19 °-20
730 900 | [g15 104 11 _1230 1245 lab
|| Elektrotechnika Toniki s.B12/011
17100 lab. 19230] [12% 1415
. ap.
Technologia | | Technologi meshetranlh, s B120L Elektrotechnika
informacyjna informacyjha 19200 1415 1615 1. 1
Wi 6]
|| Matematyka afroniki_s.B12/011
CcwW. 1615
s. 19/H14 e
W L atroniki s.B12/011
1200 1415 W
W, 6]
Matematyka dtroniki_s.B12/011
CwW. 30
14 lab.
s. 1/H14 M
s.4212/011 L atroniki _s.B12/011
1245 lab.
Wsi
| Toniki s.B12/011)
s.A212/011
30 00 15
7 9 13 9000
Systemy
komputeroyego|
wspomagania
JEZYK OBCY
.D112/011
s.107/013
- |
845 N 1100 1130 1300 1615 1830| (1845 2015
echnikl .
mikroprocesorowe 05;215 Z‘ irzzxéiifr u .
lab. 5.20/S46A colab, s E0/14/S54 Programowanie , Technika
| mikroprocesorgiwal
800 930 1115 1330 .
Programowanie Techniki Oblektowe
obiekt. i struktur. mikroprocesorowe 1 I
éw\lab. s.E0/14/S54 lab.  5.20/S46A ’ strukturalne
945 1115 1345 1600
Programowanie Techniki
obiekt. i struktur. mikroprocesorowe W i
¢w\lab. s.E0/14/S54 lab. $.20/S46A
00 30 15 I
™ Rechniki 13 144 5.A212/011
mikroprocesorowe P?ogrzi'mowanle
lab.  $.920/S46A obiekt. i struktur.
T éw\lab. s.E0/14/S54 30 godziry
' |
1100 1500 16% 1815
Seminarium dyplomowe Diagnostyka
poktadowa
: W. s.KMIETI/S46A
. KMIiETI/S46A ;
s. KMiETI/S46 48 godzin 30 godzin
1100 Techniki 1315
mechatroniczne
W monitoringu
lab. s.A204/011
30 godzin
1330 Techniki 545
mechatroniczne
w monitoringu
lab. s.A204/011
s.A204/011 30 godzin
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ROK AKADEMICKI 2015/2016
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PIATEK
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