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1. Jakie sg podstawowe rodzaje blgdoéw pomiarowych, przyktady oraz sposoby ich

eliminacji?

Jakie sa rodzaje przeptywow i czym sie one charakteryzujg?

Jakie sa tendencje rozwoju wspdtczesnych silnikéw spalinowych?

Oméw dwuwejsciowe bramki logiczne i na czym polega ich dziatanie.

O czym méwi Pierwsza Zasada Termodynamiki w odniesieniu do uktadow zamknietych

i otwartych?

Jakie s3 podstawowe regulatory stosowane w uktadach regulacii automatycznej?

Jakie sg algorytmy rozwigzywania réwnan algebraicznych i na czym polegaja?

8. Na czym polega metoda rozwigzywania réwnan rézniczkowych opisujacych obiekty
dynamiczne metodg transformaty Laplace'a?

9. Jak nalezy przedstawi¢ elektryczny schemat ukiadu podtrzymania sygnatu
zrealizowany z wykorzystaniem przekaznika elektrotechnicznego? (narysuj i omow)

10. Czym jest robot i jakie sg przyktady jego zastosowania?

11. Jakie s wady i zalety napedéw elektrycznych, hydraulicznych i pneumatycznych?

12. Czym jest, z czego si¢ skiada i jakie zastosowania ma serwonaped?

13. Co oznaczaja skroty CAD, CAM i CAE? (scharakteryzuj wymienione techniki)

14. Jak wykonuje sie pomiary mocy i energii w uktadach jedno- i tréjfazowych?

15. Jakie materiaty okreslamy mianem inteligentnych i funkcjonalnych — jakie sg ich
definicja, podziat, wiasciwosci i zastosowania?

16. Jakie sa rodzaje transmisji danych i protokotéw komunikacyjnych w mechatronice?

17. Czym jest sterownik PLC i na jakich zasadach funkcjonuje?

18. Czym jest mikrokontroler i na jakich zasadach funkcjonuje?

19.Na czym polegajg i czym sie rdznig paradygmaty programowania strukturainego
i obiektowego?

20. Jakie sa kluczowe parametry wzmacniacza operacyjnego i najwazniejsze uktady
wykorzystujgce wzmacniacze operacyjne?

21. Jakie sg kluczowe czynniki wplywajace na jako$¢ transmisji $wiattowodowej,
czy i w jaki sposdb mozna na nie wptyng¢?

22. Jaka jest podstawowa architektura sztucznej sieci neuronowej (SSN) i idea dziatania
sztucznego neuronu?

23. Scharakteryzowa¢ parametry technologiczne obrébki skrawaniem.

24. Czym sa niezawodnosé, trwatos¢ oraz dyspozycyjno$¢ maszyny i jakie sg ich miary
ilosciowe?

25. Jakie sg materiaty konstrukcyjne najczesciej stosowane w mechatronice i czym sig one
charakteryzujg?

26. Jakie sg etapy modelowania i symulacji w zakresie dynamiki w wybranym systemie
CAD/CAE? (podaj przyktad)

27. Jakie sa rodzaje filtréw i ich zastosowania w analizie sygnatéw?

28. Jakie sg warunki wytrzymatosci oraz do czego sg wykorzystywane?

29. Omowi¢ systemy zarzgdzania bazami danych.

30. Jaka jest klasyfikacja (podziat) potaczen w budowie maszyn, czym sig¢ one
charakteryzujg i jakie sg sposoby ich obliczania?
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