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Pytania kierunkowe

RN e R R

13.

14.
15.
16.

Strategie obstugiwania maszyn

Analiza Pareto w utrzymaniu maszyn

Charakterystyka symptomoéw diagnostycznych w diagnozowaniu silnikéw spalinowych
Aktywne i pasywne systemy ogrzewania stonecznego.

Podac¢ przyktady maszyn roboczych stosowanych w rolnictwie

Réwnania Lagrange’a drugiego rodzaju.

Drgania nieliniowe a drgania parametryczne.

Obliczenia wytrzymatosciowe z uwzglednieniem zjawisk reologicznych.

Na czym polega catkowanie numeryczne. llustracja graficzna catkowania metodami:
prostokatow, trapezéw i parabol.

. Organizacja struktury baz danych w sieci.
11.
12.

Zdefiniowac i poréwnac pojecia: , konstrukcja POLIoptymalna” — , konstrukcja optymalna”.

Przedstawi¢ kolejne etapy MES. Réwnanie globalne MES w przypadku mechaniki ciata
statego — omdwic wystepujace w nim wielkosci.

Trzy podstawowe klasy probleméw w MES. Przyktady zastosowarn MES w poszczegblnych
dziedzinach inzynierii.

Jak obliczamy przemieszczenia, odksztatcenia i naprezenia poza weztami w MES.

Co to jest serwonaped?

Komputerowo Zintegrowane Wytwarzanie - przedstawic te koncepcje produkc;ji
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Pytania specjalizacyjne

Specjalno$é: EKSPLOATACIA | DIAGNOSTYKA POJAZDOW | MASZYN

1.

2.
3.
4

Sprzegta i przektadnie hydrokinetyczne - charakterystyki.

Przektadnie hydrostatyczne w napedach jazdy maszyn kotowych i ggsienicowych.
Charakterystyka przektadni planetarnych.

Budowa i zasada dziatania stopniowych skrzyn biegédw sterowanych pétautomatycznie i
automatycznie.

Cel stosowania w uktadach napedowych pojazdéw specjalnych przektadni przetagczanych
pod obcigzeniem oraz zasada ich dziatania.

Metody i srodki diagnostyczne stosowane przy ocenie stanu technicznego uktadu
hamulcowego pojazdu samochodowego.

Metody i sSrodki diagnostyczne stosowane przy ocenie stanu technicznego uktadu
napedowego pojazdu samochodowego.

Sprawnos¢ uktadu przeniesienia napedu na kota w pojeZdzie specjalnym.

Specjalno$¢: INZYNIERSKIE ZASTOSOWANIE KOMPUTEROW

Techniki zapisu algorytméw w srodowisku PLC.

Zaproponowac¢ metody i oprogramowanie CAD/CAE usprawniajgce proces projektowania
urzadzen i instalacji przemystowych w matym zaktadzie produkcyjnym.

Co to s3 systemy liniowe niezmienne w czasie. Jakie trzy cechy je charakteryzujg?
Drgania wiasne oraz wymuszone dynamicznie i kinematycznie — definicja. Gtéwne Zrédta
obcigzen dynamicznych.

Omowic zagadnienie nieliniowosci konstrukcji i metody rozwigzywania zagadnien
nieliniowych.

Przedstawic¢ i oméwic typowe elementy jezykéw programowania.

Scharakteryzowac¢ mozliwosci i wynikajgce z nich obszary zastosowania modutéw obliczen
MES systemdéw CAD/CAE $redniej klasy.

Wyjasni¢ zasady bilansowania masy, pedu i energii w Metodzie Objetosci Skoriczonych.

Specjalno$é: MECHATRONIKA W INZYNIERII MECHANICZNEJ

SPLRENL O SO B B e

Rady Wydziatu Samorzqdu Studenckiego s, ksztat iz
2

v ygziciuwuk Technicznych
v \EQ

Podaj sposoby sterowania mocy w ptynowych uktadach maszynowych.
Charakterystyka sterownika typu PLC.

Opisz transformacje Denavita-Hartenberga.

Omoéw pojecie ,,0$ sterowania”.

Pojecie , bazy wiedzy” i sposoby akwizycji wiedzy.

Wymien prawa robota.

Wzmocnienie i ttumienie w rownaniu dynamiki obiektu.

Rola diagnostyki w bezpieczenstwie technicznym.

PRZEWODNICZACY PRODZl EKAN
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