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Koto Naukowe Mechatroniki powstato na Wydziale Nauk Technicznych Uniwersytetu
Warminsko-Mazurskiego w 2009 r. przy Katedrze Mechatroniki. Obecnie w kole pracuje 13
studentow. JesteSmy miodg organizacja, lecz staramy sie dziata¢ aktywnie. Gtéwnym obszarem
zainteresowania cztonkow jest mechatronika i wdrazanie innowacyjnych rozwigzan w zycie.
Obecnie pracujemy nad trzema projektami: System regulacji kata natarcia ptata zaglowego

Robot alpinista
Robot do walk sumo

Koto Naukowe Mechatroniki powstato na Wydziale Nauk Technicznych Uniwersytetu
Warminsko-Mazurskiego w 2009 r. przy Katedrze Mechatroniki. Obecnie w kole pracuje 13
studentow. JesteSmy miodg organizacja, lecz staramy sie dziata¢ aktywnie. Gtéwnym obszarem
zainteresowania cztonkéw jest mechatronika i wdrazanie innowacyjnych rozwigzan w zycie.
Obecnie pracujemy nad trzema projektami:

- System regulacji kata natarcia ptata zaglowego
- Robot alpinista
- Robot do walk sumo

1. Cztonkostwo w kole (dla ubiegajacych sie):

- Do Kofa przystapi¢ moze kazdy student, ktéry wykazuje checi do pracy i wspétdziatania.

- Studiuje na kierunku pokrewnym lub potgczonym z Mechatronikg takim jak np.
Mechanika, Energetyka, Informatyka, itp. albo wykazuje wiedze nie zbedng w dziedzinach
zwigzanych z mechatronika.

- Kazda nowa osoba winna jest wnie$¢ optate poczgtkowg w wysokosci 25 ztotych
(Postanowienie z dnia 2009-03-30).

2. Dla cztonkdow Kota:

- Osoba bedaca cztonkiem kota naukowego wnie$¢ musi comiesieczng optate w wysokosci
5 ztotych do sekretarza Kota (Postanowienie z dnia 2009-03-30).

- Czionkowie nieaktywni tzn. nieuczeszczajacy na spotkania lub nieptacacy sktadek
cztonkowskich (trzech z rzedu) bedg usuwani przez komisje rewizyjna.
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