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Robot Alpinista to robocza nazwa jednego z projektow jakim zajmujemy sie na Kole Naukowym
Mechatroniki. Chcemy stworzy¢ robota, ktory bedzie mogt poruszac sie po powierzchniach
pionowych.

Poczatkowo robot miat wykonywaé zadanie mycia szyb na oszklonych budynkach, jednak
postanowiliSmy stworzyé maszyne ktora po prostu bedzie w stanie poruszac sie w pionie.
Projekt jest w fazie poczatkowej. Zbierane sg informacje na temat mozliwych do zastosowania
rozwigzan.

Aktualnie tworzony jest referat na temat uktaddéw lokomociji oraz sposobu "przymocowania”
robota do powierzchni po ktérej sie porusza. Aby praca byta efektywna postanowilismy stworzy¢
matg grupe ktdra w catosci poswieci sie temu projektowi.

W skfad zespotu stale zajmujgcego sie tym projektem wchodza;:

- Jarostaw Rychlica
- tukasz Zieleniewicz
- tukasz Chrobot

Podzielilismy sie zadaniami. Ja zajmuje sie uktadami kroczacymi, tukasz Zieleniewicz
gasienicowymi, a tukasz Chrobot kotowymi.

Pomyst tego projektu wyszedt ode mnie wiec zbieram w cato$é naszg prace.
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UPDATE (18.04.2010):

Referat zostat skoriczony juz jaki$ czas temu. Nalezg sie podziekowania dla Rafata tosko,
studenta 2. roku energetyki, ktéry nie bedac cztonkiem kota doradzat nam jako specjalista od
wielu lat zajmujacy sie konstrukcjg samolotéw RC. Robot Alpinista przeszedt do fazy testéw.
Aktualnie czekamy na zamowione czg$ci. ZamoéwiliSmy je jeszcze przed Swigtami
wielkanocnymi, wiec na dniach powinny dotrze€ i przystgpimy do budowy. Do zespotu dotaczyt
Janek Gorczyca, ktéry zajat sie zamowieniem.

Jesli kto$ chce sie przytaczycC i aktywnie uczestniczy¢ w tym projekcie (lub poméc w konkretnej
sprawie) to zapraszamy.

Wiecej informacji oraz postepy pracy mozna znalez¢ na forum: LINK
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