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Pracownia Uktadéw Mechatronicznych jest przeznaczona do ksztatcenia oraz treningu
praktycznych umiejetnosci uzytkowania i serwisowej obstugi wspotczesnych synergicznych
systemow technicznych. Obecnie w tej pracowni dostepne sg nastepujace stanowiska:

1. Numerycznie sterowna frezarka wyposazona w przemystowy sterownik kontrolujgcy
prace czterech serwomechanizméw napedowych.

2. Stanowisko pozycjonowania pneumatycznego wyposazone w sieciowo sterowane
uktady regulacji kontrolujgce prace pneumatycznych zawordéw proporcjonalnych.

3. Trzy stanowiska umozliwiajgce opracowanie oraz wspotprace wirtualnych sterownikow
W czasie rzeczywistym z rzeczywistymi obiektami wykonawczymi.

4. Stanowisko umozliwiajgce budowe elekirycznego uktadu sterowania wiertarskiej stacji
obrobczej.

5. Stanowiska umozliwiajgce opracowanie koncepcji, symulacje pracy, sterowanie
komputerowe lub autonomiczne, tgczenie, sprawdzanie dziatania oraz diagnostyke uktadéw
sterowan: mechanicznego, pneumatycznego, hydraulicznego, elekirycznego,
elektropneumatycznego, elektrohydraulicznego, pneumohydraulicznego oraz
elektropneumohydraulicznego.

Wszystkie wymienione stanowiska przeznaczone sg do indywidualnej i aktywnej pracy
szkolonych os6b. Wyposazenie stanowisk stanowig typowe elementy wykorzystywane w
urzgdzeniach przemystowych. Zakres realizowanych zaje¢ umozliwia opanowanie podstaw
wspotczesnej techniki mechatronicznej stosowanej w najrézniejszych urzgdzeniach i
maszynach. Szczegolnie duze znaczenie wymienione mozliwosci szkoleniowe maja dla
przygotowania pracownikow stuzby utrzymania ruchu oraz uzytkownikéw i mechanikow maszyn
mobilnych.
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