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Nawigacja robota kompana jako narzedzie poprawy jakosci zycia osob
Z ograniczona sprawnoscig ruchowa

VALET - companion robot's naVigation as A tool to improve the quaL.ity of lifE of people with
reduced mobiliTy

Projekt realizowany w ramach programu Ministerstwa Edukacji i Nauki pn. Nauka dla Spoteczenstwa
(umowa nr NdS/536964/2021/2021 z dnia 28.04.2022 r.)

Okres realizacji projektu: 28.04.2022 r. do 27.04.2024 .
Kwota przyznana na realizacje projektu — 1 557 100,00 zt.

Kierownik projektu: dr Marek Piotrowski (Katedra Polityki Gospodarczej, Instytut Ekonomii
i Finanséw, Wydziat Nauk Ekonomicznych UWM w Olsztynie)

Cele szczegolowe projektu:

1. Opracowanie wlasnego algorytmu do obliczania pozycji GNSS robota kompana
z wykorzystaniem najnowszych modeli jonosfery.

2. Opracowanie metody redukcji bledow nawigacji satelitarnej robota kompana za pomoca
rozumowania rozmytego poprzez identyfikacje czynnikow generujacych najwigksze zaktocenia
sygnatu.

3. Opracowanie nowego modelu prognozowania parametrow nawigacyjnego sygnalu
satelitarnego z zastosowaniem sztucznych sieci neuronowych.

4. Ocena sity wptywu wybranych czynnikéw na jako$¢ zycia osdb z ograniczong sprawnoscia
ruchows.

5. Diagnoza poziomu wiedzy respondentow na temat mozliwo$ci wykorzystywania robota
kompana w zyciu codziennym.

6. Wzrost $wiadomos$ci spotecznej na temat mozliwosci wykorzystywania robota kompana do
pomocy osobom z ograniczong sprawnoscig ruchowa poprzez organizacje konferencji,
seminaridw oraz zakrojong na szeroka skale spoteczng kampani¢ informacyjna.

Strona internetowa projektu: www.valet.uwm.edu.pl
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